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Resumen

La posible implementacion del Sistema Aduanero de Fronteras Inteligentes y Riesgo
Operativo (SAFIRO) impulsara a los operadores de comercio exterior agilizar el
ingreso y salida de la mercancia de forma desasistida utilizando las TIC's en los puestos
de control de las fronteras terrestres de Pert, fortaleciendo la deteccion de ilicitos y la
lucha contra el contrabando.

El sistema permitira el ingreso y salida a los CAF y PCI, de manera automatica,
aplicando las TIC’s, como antenas de radiofrecuencia, lectoras de placas de vehiculos,
lectoras de numeros de contenedores, tranqueras, balanzas electrénicas, que
identifiquen de forma automaticamente, el tipo de motivo de viaje de los diferentes
vehiculos asociados al medio de transporte, registrando automéaticamente los datos,
asignacion del control e integraciéon de informacién necesaria para llevar a cabo el
control. Para los Puestos de Control Intermedio abordados en el proyecto, también se

consideran dichas herramientas para el registro y control de pasos desasistido.

Palabras clave: Control aduanero, contrabando, tecnologias de la informacién y

comunicaciones, atencion desasistida, fronteras terrestres
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Abstract

The implementation of the Smart Borders and Operational Risk Customs System
(SAFIRO) will encourage foreign trade operators to expedite the entry and exit of
merchandise unattended using ICTs at Peru's land border checkpoints, strengthening
illicit detection and the fight against smuggling.

The system will allow unattended entry and exit to Border Service Centers, integrating
information and communication technologies, such as vehicle license plate readers,
container number readers, electronic scales, gates, radio frequency antennas, which
allow Automatically identify the reasons for travel associated with the means of
transport, with automatic information records, control routing, integration of relevant
information for control. For the Intermediate Control Posts addressed in the project,

these tools for the registration and control of unassisted steps are also considered.

Keywords: Customs control, smuggling, information and communication

technologies, unassisted care, land borders
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1. Introducciéon

La Superintendencia Nacional de Aduanas y Administracion Tributaria (SUNAT) de
Perd, es una organizacion publica que se encarga de administrar la recaudaciéon
tributaria y el control aduanero del pais para las vias maritimas, aéreas y terrestres. En
los altimos afios ha venido desarrollando estrategias y proyectos que han fortalecido y
mejorado el comercio exterior.

El crecimiento tecnologico se ha evidenciado en las importaciones y exportaciones para
las vias maritimas y aéreas, por lo cual la focalizacion para los siguientes afnos se ha
dirigido al control aduanero en las vias terrestres, debido al creciente contrabando que
se viene acrecentando anualmente.

En el presente trabajo se propone una solucion que permita mejorar el control
aduanero en los puestos de control de Puno, Tacna y Tumbes que son los puntos mas
importantes de las fronteras terrestres y el comercio por esta via.

El sistema que se propone permitira el ingreso y salida a los CAF y puestos de control
intermedio, de forma automatica, integrando las TIC’s, que anticiparan la informacion
para facilitar el control aduanero dentro de los establecimientos. Para los Puestos de
Control Intermedio abordados en el proyecto, también se consideran dichas

herramientas para el registro y control de pasos desasistido.

1.1 Planteamiento del problema

El crecimiento y dinamismo de las operaciones de comercio exterior y del movimiento
de pasajeros, operadores de carga y empresas de transporte nacional e internacional
constituye un reto para las Administraciones Aduaneras a nivel mundial, en la medida
que dicho crecimiento se combina con nuevas amenazas a la seguridad, salud y medio
ambiente, implicando ademas una més efectiva focalizacion de los controles hacia
aquellos sujetos, mercancias y medios de transporte de alto riesgo; siendo el tema del

contrabando una problematica durante los altimos afnos.

En Per, los puestos de control en la fronteras terrestres de Puno, Tacna y Tumbes se
encuentran en una situacion con poco control aduanero debido a las carencias

tecnologicas y procesos ineficientes que no garantizan la deteccion de ilicitos.
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La SUNAT (2022), concluy6 a través de un estudio de estimacién de contrabando

detectado en el 2021 las siguientes cifras para las fronteras mencionadas:

El contrabando por Puno tiene un valor de $234 millones, representando el
39,7% del total y aumentando 1,1% en 2021; sin embargo, no se ha superado la
caida del 3,9% registrada en 2020.

El contrabando por Tacna se estima en US$ 112 millones, monto que representa
el 18,9% del total, y un incremento de 6,6% en el afio 2021.

En la frontera norte (Tumbes y Piura) el contrabando se estima en US$ 57
millones (9,6% del total), monto que registra un incremento de 3,6% en el afio

2021.

Estas cifras reflejan su efecto en la recaudacion tributaria anual, ya que las
importaciones son uno de los mayores ingresos en estas aportaciones, generando
consecuencias en el &mbito no s6lo econémico y social del pais, sino también en la
seguridad nacional debido a que el contrabando permite el ingreso de diferentes

mercancias ilicitas entre ellas armas de fuego no reglamentadas.

1.2 Justificacion

Dado el incremento del comercio exterior durante los Gltimos 10 anos, asi como de los
ilicitos aduaneros, a nivel de la Superintendencia Nacional Adjunta de Aduanas, se ha
impulsado el proyecto “SAFIRO”, con el objetivo de contar con fronteras inteligentes
que permitan fortalecer el control aduanero, detectar los incumplimientos tributario-
aduaneros, el trafico ilicito de mercancias y las amenazas a la seguridad nacional en las
fronteras terrestres, agilizando el flujo licito de mercancias del operador, medios de

transporte y personas, a través del redisefio del control aduanero.
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2. Objetivos

2.1 0bjetivo General

Analizar y modelar un sistema automatizado con el uso de las tecnologias de la
informacion que permita agilizar y fortalecer las acciones de control en las operaciones
de ingreso y salida de mercancias para los puestos de control en las fronteras terrestres

de Pert de forma desasistida y segura.

2.2  Objetivos Especificos
A continuacion se detallan los objetivos especificos vinculados al objetivo general del

trabajo de fin de maestria:

2.2.1 Objetivos especificos del trabajo:

v Investigar y evaluar los estudios académicos relacionados a la automatizaciéon
de procesos aduaneros con el uso de las tecnologias de informacion y
comunicaciones.

v' Identificar las herramientas, tecnologias de la informacion y comunicaciones
necesarias para automatizar el proceso aduanero y se pueda realizar de forma
desasistida.

v" Describir los beneficios del uso de las TIC’s en los procesos de negocio aduanero.

v' Identificar los requerimientos funcionales y los casos de uso del sistema
desasistido SAFIRO.

v Diseniar el modelo de datos necesario para una post-implementaciéon del
sistema SAFIRO.

3. Hipotesis de trabajo

El uso de un sistema automatizado aduanero de fronteras inteligentes y riesgo
operativo puede mejorar el tiempo de atencion del ingreso y salida de la mercancia de
los operadores de forma desasistida e incrementar el nivel de seguridad en la deteccion

de ilicitos utilizando las tecnologias de informacién y comunicaciones.
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4. Marco Contextual
4.1 Contexto
a) Control aduanero
“Conjunto de medidas adoptadas por la Administracion Aduanera con el objeto de
asegurar el cumplimiento de la legislacion aduanera, o de cualesquiera otras
disposiciones cuya aplicacion o ejecucion es de competencia o responsabilidad de
ésta”. (Ley General de Aduanas, 2008)
Todas las mercancias que ingresan o salen del territorio peruano en sus fronteras
terrestres estan sometidas a un control aduanero por parte de los oficiales de SUNAT
para la deteccion y prevencion de ilicitos.
La Ley General de Aduanas (2008), estipula lo siguiente:
Asimismo, el control aduanero se ejerce sobre las personas que intervienen
directa o indirectamente en las operaciones de comercio exterior, las que
ingresan o salgan del territorio aduanero, las que posean o dispongan de
informacion, documentos, o datos relativos a las operaciones sujetas a control
aduanero; o sobre las personas en cuyo poder se encuentren las mercancias
sujetas a control aduanero.
Cuando la autoridad aduanera requiera el auxilio de las deméas autoridades,
éstas se encuentran en la obligacion de prestarlo en forma inmediata. (Articulo

1620°)

b) Centro de Atenciéon en Fronteras (CAF)

Segun el Procedimiento General “Acciones de Control Aduanero” (2016), define un

CAF como:
El conjunto de instalaciones ubicadas en una parte del territorio nacional, cerca
de uno o mas pasos fronterizos, incluidos los caminos de acceso, cercas, equipos
y mobiliario necesarios para realizar los servicios fronterizos en materia de
circulacion de personas, vehiculos y mercancias, para los cuales la autoridad
fronteriza competente y los organismos de control actiian para prestar servicios

para facilitar, controlar y atender a los clientes. (p. 2)
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¢) Puesto de control aduanero (PCA)

Segin

el Procedimiento General “Acciones de Control Aduanero” (2016), define un

PCA como:

Puntos establecidos por la SUNAT ubicados en pasos fronterizos o en otras
zonas del territorio aduanero, que tengan por objeto el control de personas,
mercancias y vehiculos; en la realizacion de diversas actividades encaminadas a
prevenir y combatir el contrabando y otros delitos aduaneros, asi como la

prestacion de servicios autorizados por la Direccion General de Aduanas. (p. 2)

d) El contrabando y sus modalidades en el Pert

Gallardo Miraval (2008) sefiala que en el Convenio de Nairobi se define al contrabando

como

“el fraude aduanero que consiste en pasar clandestinamente, por cualquier

medio, mercancias por la frontera aduanera”.

Por otro lado, el jurista colombiano Lizarazo Figueroa (1972) define a esta actividad

como:

El acto de importar ilegalmente mercancias de otro pais a su territorio o
venderlas o consumirlas, cuando las mercancias sean retiradas de circulacion
por falta de requisitos especificos respecto de su nacionalizacion, tales como el
pago de impuestos y derechos y el cumplimiento de otros requisitos, tales como
las que regulan la durabilidad y la venta de bienes importados con caracter

especial o temporal.

El Pert en los ultimos afios ha podido identificar diferentes modalidades de

contrabando llevadas a cabo a través de los diferentes tipos de transporte ya sea aéreo,

maritimo, terrestre o fluvial, los cuales se detallan a continuacion en la tabla 1:
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Tabla 1. Modalidades de Contrabando en el Peru

Hormiga Personas que transportan pequenos
envios a través de asentamientos
fronterizos.

Caleta La mercancia es camuflada o escondida

en compartimentos de vehiculos, que son
acondicionados para evadir el control

aduanero.
Pampeo Se utilizan vias alternas, pampas o
trochas, para cometer este delito.
Culebra Un convoy de vehiculos pesados que

transportan una cantidad considerable
de carga. Por regla general, las mafias
organizadas intervienen de esta manera.

Ruleteo o carrusel Utilizacion repetida de un documento
aduanero, que se adultera con ese fin.
Chacales Por lo general, las personas son

contratadas como los llamados "turistas
nacionales" que quieren abusar de los

privilegios de la zona franca.
Fuente y elaboracion: Los cuadros y graficos contenidos en el presente informe han sido elaborados por la Gerencia de
Estudios Econdmicos de la ONPEE y tienen como fuente de informacion la propia SUNAT

4.2 Ubicacion

El trabajo de investigacidn se desarrolla enfocado a los puestos de control y centros de
atencidn fronteriza que se encuentran en los departamentos de Puno, Tumbesy Tacna
del territorio peruano, en los cuales se concentra el ingreso y salida de mercancia para
vehiculos de carga, particulares y buses.

A continuacion en la figura 1, se muestra la distribucion de los puestos en cada una de

las zonas.
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Figura 1. Centros de Atencion Fronteriza
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5. Marco Teorico
5.1 Marco Conceptual
a) Tecnologias de la Informacion y Comunicaciones
Las TICS, segun Gil (2002), comprenden una serie de aplicaciones, sistemas,
herramientas de apoyo, técnicas y metodologias asociadas a la digitalizacién de
senales analbgicas, sonidos, textos e imagenes, llevadas a cabo en tiempo real
permitiendo la transmisién de la informacion.
Thompson y Strickland, (2004) definen las tecnologias de informaciéon y
comunicacién, como:
Los dispositivos electronicos, herramientas y componentes que son
capaces de manipular informacion apoyan el avance y el crecimiento
economico de cualquier organizacion. Cabe sefialar que en un entorno
complejo que enfrentan las organizaciones en la actualidad, solo aquellos

que utilizan todos los medios disponibles y aprenden a aprovechar las

14

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos



oportunidades del mercado, siempre visualizan las amenazas, logrando
alcanzar con éxito la meta.
b) Automatizacion
“La automatizacion es el proceso de mecanizacion de las actividades de
produccion, con el objetivo especifico de reducir la mano de obra y simplificar
el trabajo”. (Bullén, 2009, p. 96)
“La automatizacion es el control (automatico) de sistemas que intentan regular,
con una minima intervencién humana, el comportamiento dindmico de un

sistema a través de comandos”. (Armesto, 2008, p. 4).

5.2 Marco Teorico

a) Aplicacion de las tecnologias de la informacion y comunicaciones en materia

aduanera.

Segin Armas A, M. E., & Colmenares de Eizaga, M. 1. (2007) afirman lo siguiente:
SIDUNEA es una herramienta computarizada para el control y la gestion de
aduanas desarrollada por la Conferencia de las Naciones Unidas sobre Comercio
y Desarrollo (UNCTAD) y ahora se utiliza con éxito en mas de 80 paises. Esta
herramienta permite el seguimiento automatico de las actividades aduaneras y
el control efectivo de la recaudacion de impuestos aduaneros ya que el sistema
verifica automaticamente los registros, calcula los impuestos y registra todo lo
relacionado con cada declaraciéon con una minima intervenciéon humana. La
innovacién mas importante de SIDUNEA es la reduccion de 37 tramites
aduaneros a 7, lo que mejora significativamente la calidad del servicio brindado
a todos los clientes y usuarios. El acortamiento de estos tramites y la reduccién
del tiempo de almacenamiento permiten reducir los costos en un 43%, trayendo

beneficios econdémicos tangibles al pais. (p. 92)

De acuerdo a esta publicacion en la que se evalia el rendimiento que se ha obtenido al
aplicar las tecnologias de informacion en Venezuela para el ambito tributario y
aduanero, ha resultado satisfactoria y beneficioso para agilizar los servicios ofrecidos
a los operadores de comercio exterior y tributario.
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Con la modernizaciéon y automatizacion de los servicios aduaneros venezolanos,
aceptacion electronica de mercancias y declaraciones de transito,
procesamiento electronico de declaraciones de mercancias en linea, utilizando
métodos alternativos declaraciones de ultima generacidon, controles de
administraciéon y despacho, asi como control del estado de la carga en las
aduanas y producir estadisticas confiables y oportunas sobre el comercio
internacional. (Armas A, M. E., & Colmenares de Eizaga, M. 1., 2007, p. 93)
Franco M. (2022), concluy6 lo siguiente en su investigacion Implementacion de las
TIC’s en el manejo de comercio exterior en Ecuador:
A través de este estudio se concluye que el uso de las herramientas TIC en el
mundo del comercio exterior se ha estandarizado en su mayoria y estas
herramientas seguiran evolucionando y adaptandose. Esto se basa en nuevos
estandares constantemente requeridos en un mundo globalizado, en linea con
la necesidad de modernizar los procesos logisticos en un mundo en constante
evolucion. Por lo tanto, se encuentra que en el Ecuador, el uso de las TIC es
necesario para cumplir con los estaindares de manejo de procesos logisticos que
OCE utiliza dia a dia, siendo fundamental el conocimiento de estas
herramientas tanto para las empresas como para los organismos
gubernamentales que son responsables de controlar las actividades de

importacién y exportacion.

b) Automatizacién de procesos

Garcia B., J. A, Cérdoba N., E. (2004) concluyeron lo siguiente en su investigacion

sobre el inicio del proceso de automatizacion utilizando tecnologia de grupos:
La automatizacion de procesos comienza con la organizacion de la produccion
y el ingeniero tiene que conocer muy bien la tarea, entender el proceso de
produccion y la situacion actual de la empresa, las expectativas de futuro y el
presupuesto. De esta manera, puede encontrar la solucion adecuada adaptada a
su situacién industrial especifica. (p. 10)
La planificacién de la produccién en un sistema automatizado es bastante

compleja e involucra una gran cantidad de variables. Por ejemplo, a medida que

16

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio v Gestion de Proyectos Tecnoldgicos



se imponen mas y mas requisitos en el cronograma, el sistema debe responder
a cambios inesperados en la produccion, fallas en los equipos, cronogramas de
mantenimiento, los sistemas se vuelven méas confusos y se utilizan técnicas
como la logica difusa, las redes neuronales y los algoritmos genéticos, utilizados
para resolver estos problemas, entre otros. (p. 11)
La automatizacion de los procesos es aplicable en los diferentes sectores, ya sea
educativo, farmacéutico, comercial entre otros, sin embargo, se debe evaluar la
aplicacion en un proceso que conlleve a una mejora significativa de los contrario puede

generar mayor re trabajo.

5.3 Marco Referencial

a) Implementacion y Adquisicién en El Salvador: Tecnologia de Identificacion

por Radio Frecuencia (RFID)

La aduana de El Salvador aplico el uso de las tecnologias de informacién y

comunicaciones para modernizar el proceso de atencién en sus fronteras.

Abel Cruz (2018), jefe interino de la Superintendencia de Administraciéon Tributaria

(SAT), manifest6 que con el sistema RFID desean reducir de 7 km a 1 la cola en la

aduana de Pedro de Alvarado, ya que se podré revisar de manera més rapida el nimero

de placa de los vehiculos y la Declaracién Unica Aduanera.

Segun el sistema econémico Latinoamericano y del Caribe (2016), indic6 lo siguiente:
Para los paises de ingresos medios-bajos, se estima que la reduccion de los
tramites fronterizos tendra el mayor impacto (3,9 %), mientras que la
armonizacion y simplificacion de la documentacién comercial, la
automatizacion del comercio y el despacho de aduanas reduciran los costos en
un 3,5 % y un 2,9 %, respectivamente.

Esta aduana rediseno su proceso aduanero explotando la tecnologia RFID que se

detallan en las figuras 2y 3.
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Figura 2. Sistema RFID
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Figura 3. Flujo de trdnsito internacional de paso en frontera a otra aduana de frontera
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b) Lectores de RFID en puentes fronterizos entre México y Estados Unidos

La comunidad de RFID en Latinoamérica (2011), publico lo siguiente:
En el 2007, investigadores del Instituto de Transporte de Texas (TTI) de la
Universidad Texas A&M, junto con la organizacién de investigacion privada
Battelle, comenzaron a utilizar la tecnologia RFID para estimar el trafico en
direccion norte en el Puente de las Américas en El Paso, Texas. El sistema
desarrollado utiliza lectores RFID para registrar los movimientos diarios de los
camiones que pasan por tres puntos de control en la ruta de México a Estados
Unidos en el Puente de las Américas. Originalmente desarrollado como un
proyecto de investigacion financiado por la Administracion Federal de
Carreteras de EE. UU. (FHWA), la soluciéon incluye software TTI para
administrar datos seleccionados de lectores RFID TransCore de alta lectura. La
etiqueta y el protocolo RFID pasivo utilizan los transpondedores existentes de
los camioneros conectados a sus parabrisas para pagar la carretera, peajes o
despacho de aduanas para facilitar el control aduanero. Este proceso no implica
el seguimiento de personas, simplemente recopila el nimero de identificacién y

la marca de tiempo a medida que el transpondedor pasa por el lector.

La aplicacion de tecnologias de la informacién como las lectoras RFID permitié
superar los embotellamientos que se daban en los puentes fronterizos entre Mexico y
Estados Unidos, este sistema se viene utilizando hasta la actualidad ya que s6lo en unos

minutos se puede cruzar la frontera.

6. Metodologia

6.1 Metodologia Documental

Por definiciones la investigacion documental se considera como una estrategia
de comprension y analisis de las posibilidades tedricas o empiricas que se llevan
a cabo por la revision, cotejo, comparacion o comprension tomando en cuenta
las diferentes fuentes documentales enfocadas a un objeto de estudio, a través

de unas pautas sistematicas y organizadas. (Uriarte, 2020)
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La recopilacion de las fuentes permitira analizar la aplicacién de un sistema
automatizado que permita llevar a cabo las actividades de control aduanero para
el ingreso y salida de mercancias en las fronteras terrestres de Pert, tomando el
marco teorico y referencial que permitan demostrar la mejora propuesta de
forma positiva.

La metodologia seguiréa los siguientes pasos identificados en la figura 4.

Figura 4. Metodologia documental

Interpretacmn

* Descarte del material poco
atil o poco referente a los

objetivos especificos de la

investigacion.

* Cierre general en torno al
tema, que recoge los puntos
demostrados mediante los
pasos anteriores y su marco
de posibles causas y
consecuencias o
significados.

¢ Comparar y organizar la
literatura disponible para
citar textos y referencias
para apoyar la
interpretacion o teoria del
investigador.

* Una seleccién densa de
documentos puede ser util
para la investigacion y
compilacién de archivos,
segun el tema principal al
que se dedica.

Arqueo de
fuentes

 Analizar la literatura a
comparar y elaborar una
propuesta para la lectura
critica, opinion,
interpretacion o conclusién
del investigador.

Conclusmnes

Cotejo

Fuente: humanidades.com / elaboracion propia

En la presente investigacion se han utilizado los siguientes tipos de fuentes
documentales:

v" Documentacioén electrénica

v" Documentacién impresa

v" Documentacién grafica
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6.2 Propuesta Metodologica

“La investigacion exploratoria se lleva a cabo cuando la problematica no tiene
claridad en su definicion o no se puede concretar su implementacién, por lo que
es llevada a cabo con fines académicos, sin brindar resultados concluyentes”.
(QuestionPro)

Se ha optado por desarrollar una investigacién exploratoria en el presente TFM,
debido a que la propuesta del sistema SAFIRO que permitira agilizar y asegurar
las actividades de control aduanero para el ingreso y salida de las fronteras
terrestres no sera implementado, en esta investigacion se llegara a definir s6lo
el analisis propuesto.

La investigacion se ha llevado a cabo tomando en cuenta la siguiente

metodologia, segun la figura 5.

Figura 5. Pasos de la Investigacion

Identificacion del problema

Para el presente proyecto SAFIRO se identificd la principal problematica como el contrabando
en las fronteras terrestres

Establecer las hipodtesis

Debido a que no se cuenta con un estudio previo sobre el objeto de estudio se formuld las
premisas que procedan de las preguntas obtenidas al establecer el problema de investigacion

A 4

Sustentar las siguientes investigaciones

Para la validacion del presente proyecto se aplicara el juicio de expertos

Fuente: www.questionpro.com

7. Desarrollo especifico de la contribucion

7.1 Identificacion de los requisitos funcionales para el sistema SAFIRO
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Para identificar los requerimientos funcionales se tomara en cuenta los procesos

identificados en el modelo conceptual segtin la figura 6.
Figura 6. Modelo conceptual proyecto SAFIRO
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Fuente: propia

A continuaciéon de listan los requerimientos funcionales propuestos para

SAFIRO en la tabla 2:

Tabla 2. Requerimientos funcionales SAFIRO

NA-o04

Macro Proceso: NA-03 Control de ingreso de mercancias
Proceso: NA-03.1 Control Manifiesto de Ingreso
Subproceso: NA-03.2 Registro y Validacion de la Declaracion

NA-03.3 Reconocimiento Fisico y revision documentaria

Control de salida de mercancias
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NA-04.2 Reconocimiento Fisico
NA-04.3 Control de Embarque
NA-04.4 Control de Manifiesto de Salida de mercancias
NA-06 Prevencion del contrabando y TIM

NA-06.1 Acciones de control zona primaria

Actividades

Roles involucrados (actor)

Menu de ingreso
CEBAF

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

Registro inicial
de Tracking de
un vehiculo al
ingresar o salir
del pais

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

Registro de
ingreso CEBAF /
Registro de
Balanza

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

Registro de
Escaneo

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

- Registro Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control
Revision Fisica }
fronterizo
- Registro de | Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control
Salida de )
; fronterizo
Complejo

Confirmacion de
Salida del Pais
nuevo

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

Consulta de
Seguimiento E-
Tracking

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

Consulta en el
Portal Extranet

Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

fronterizo

Consulta de
orden de
atencion

Funcionario Aduanero y Usuario Externo que transita
por el CEBAF

Consulta de
Viajes nuevo

Funcionario Aduanero
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Gestion nuevo

- Consulta de | Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

Atencién nuevo

fronterizo
- Consulta de | Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control
Tiempos de .
fronterizo

registro de

. fronterizo
Etracking nuevo

- Anulacion de | Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

Datos Etracking
nuevo

fronterizo

- Modificacion de | Funcionario Aduanero que labora en Puesto de control

Fuente: Propia

7.2 Analisis de las tecnologias de informacion a utilizar en el sistema

a) Lectoras de placas de vehiculos

A continuacidén se muestra una comparacion de ventajas y desventajas entre los

diferentes tipos de lectoras identificadas para ésta tecnologia (Tecnolntelecto, 2007, p.

68-69):
Radio Frecuencia (RFID)

Requiere el uso de chips insertados en los vehiculos y lectores de radio frecuencia.

Tabla 3. Ventajas y desventajas de Radio Frecuencia (RFID)

Ventajas

Desventajas

Economico en la parte del chip, tanto
como un cddigo de barras.

Es capaz de reconocer varios vehiculos a
la vez.

Féacil de instalar.

Existe una infraestructura de TI basada
en codigos de barras, una tecnologia que
RFID pretende reemplazar
directamente. La tecnologia madura es
ampliamente utilizada

No puede alejarse del rango de la antena
para ser identificado.

Fuente: Tecnolntelecto

Satelital

Esto le permite obtener una ubicacion exacta basada en los satélites utilizados por el
Departamento de Defensa de EE. UU. Uso de la antena del receptor GPS (Global

Position System).
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Tabla 4. Ventajas y desventajas de Satelital

Ventajas

Desventajas

Rastrea la posicion exacta basada en
GPS.

Facilita el rastreo de activos moviles.
Eficaz para rastrear vehiculos con
objetos de valor.

Necesita una antena terrestre para
transmitir su ubicacién a la base. Esto
requiere un hardware mas complejo, lo
que aumenta los costos.

Fuente: Tecnolntelecto

()ptica

Considera reconocer los caracteres alfanuméricos de las matriculas.

Tabla 5. Ventajas y desventajas Optica

Ventajas

Desventajas

No requiere aditamentos para acoplarse
al vehiculo.

Solo puede leer un vehiculo a la vez.
Necesita un horizonte visual. El
hardware es mas complejo, lo que
aumenta los costos. Su uso en la practica
estd limitado por la precision de la
posicion del lector con respecto a la placa
de matricula del vehiculo. No hay mucho
reconocimiento en el mercado.

Fuente: Tecnolntelecto

Laser

Se basa en la lectura de codigos de barras de las placas de matricula de los vehiculos,
disefiados para ser facilmente leidos por el sistema laser.

Tabla 6. Ventajas y desventajas de Ldser

Ventajas

Desventajas

Instalacion sencilla.

Solo puede leer un vehiculo a la vez.
Necesitas un horizonte visual. El
hardware es mas complejo, lo que
aumenta los costos. Su aplicaciéon en la
practica esta limitada por la ubicaciéon
del lector en relacién con la matricula del

automovil. No hay mucho
reconocimiento en el mercado.
Fuente: Tecnolntelecto
b) Balanzas electronicas
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Bascula totalmente electrénica mediante plataforma de soporte de sensores.
Estos sensores, conocidos como galgas extensométricas, pueden ser de varios
tipos, los mas comunes utilizan bandas elasticas (galgas extensométricas) que
se sujetan firmemente a un elemento metalico activo y actian como un resorte,
diferencidndose tnicamente en el tipo de sefial de salida. En este tipo de
basculas, las plataformas de balanzas de hierro, concreto o mixtas descansan
directamente sobre las celdas de carga, dependiendo de la longitud de la
plataforma y la capacidad de los sensores. Hay varios tipos diferentes de celdas
de carga dependiendo del tipo de sefial de salida. sefial (analdgica o digital) y

segun el tipo. (Hidalgo, 2022, p. 28)

¢) Tranqueras
« . L. . e

Entre los sistemas electromecanicos comerciales que habilitan el acceso,
encontraremos a las tranqueras o barreras, bolardos o pilones y puertas corredizas o
de apertura. Todos estos sistemas, son ofrecidos y son integrados con los métodos de

acceso vehicular comerciales”. (Chavarri, 2020, p. 15)

d) Antenas de radiofrecuencia

Las antenas de radiofrecuencia se utilizan para recibir y transmitir ondas
electromagnéticas. Estas antenas estan disefiadas para ser utilizadas por dispositivos
que funcionan en radiofrecuencias de CC a 18 GHz y familias de radiofrecuencia como
Bluetooth, celular, ISM general, navegacion, Wi-Fiy 802.15.4. Los tipos de antenas son
cinta, biconica, laminar, parche de ceramica, chip, inductor en espiral, reflectora de
esquina, antena direccional, plato, domo, plana, de muesca flexible, helicoidal, de
cuerno, logaritmica periodica, bucle, m6dulo, latigo, yagi y puck por nombrar algunas.
(Digikey, s.tf.)

7.3 Diseno del sistema

a) Diseno de casos de uso
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Figura 7. Casos de Uso de SAFIRO

<<cuszi>>
Veifcacien do Perfly Rol

Fuente: Propia

La especificacion de los Casos de Uso del Sistema propuesto se detalla en el Anexo 1.

b) Diseno de interfaces

Niumero P02.00 Registro Inicial
Proposito de la interface | Pantalla de registro inicial de tracking
Grafica de la interface

Registro Inicial Pantalla principal

Aduana : PUNO Usuarie:  Canchan Pucuhuyla Ruber Percy
Puesto de Control 0203-Seccién Atencibn Fronteriza (Desaguadero) Registro K570

Fecha y Hora  30/01/2019, 158.06 pm

Tipo de Viaje: @ Entrada Placa Pais: Placa: Remolgque: ® No

O Salida ENDE : Osi

Modalidad ® Corga Condicibn del Vehiculo

Transporte: QO Pasajero I-EELECCICNAPT] v] | l

I Grd:arJ I Limpiar ] I CancelorJ
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Numero

P02.01.01 Pantalla Principal REGISTRO INICIAL TRACKING Entrada Carga

Proposito de la
interface

Pantalla principal de tipo viaje entrada modalidad Carga

Gréfica de la interface

Registro Inicial Entrada Carga

Aduana : PUNO Usuarie.  Canchan Pucuhuyla Ruber Percy
Puesto de Control 0203-Seccién Atencidn Fronteriza (Desaguadero) Registro K570
Fecha y Hora  30/01/2019, 158:06 pm
Placa
Tipo de Viaje: @ Entrada Placa Pais: Placa: Remolque: ® No Remo i
emoic asire
© Salde BOLIVIA]~ ABC12345 Osi
PERU
Modalidad ® Carga Condicibn del Vehiculo Aduana Afie  Nomero Vie Fecha
Transporte: O Pasajero SELEcoon ' - 2019 I ‘ 12345 I I 3070172013
VEHICULOS PARA INI
TAL (E) N > Solicitud Trénsito
CANAL ROJOBOLIVIANO MI | [ Validar Solciud TAL | 262-19-83-PE-15205-B0
DESPACHO ANTICIPADO
MANIFIESTO IXPORTACION
CANLA ROJO BOLIVIANO TAI
I Grd:arJ | Limpm(] I CancdarJ
Nuamero Po2.M1 Mensaje validaciéon aduana y puesto de control no autorizada a

tracking

Proposito de la
interface

Mostrar mensaje de bloqueo

Gréfica de la interface

Modulo Control Vehicular- CEBAF

Usuario no autorizado para usar esta opcién

Numero

Po2.M2 Mensaje validacién de placa

Proposito de la
interface

Mostrar mensaje de bloqueo

Gréfica de la interface

28

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio v Gestion de Proyectos Tecnoldgicos



Mensaje

Placa estd asociada a un tracking en estado Iniciado o en Proceso

Aduana-Puesto de Control-Tipo de Viaje-Mamero Tracking

Nuamero Po2.M9g Mensaje numeracion de orden de tracking
Propdsito de la | Mensaje informativo
interface

Gréfica de la interface

Mensaje

Se numerd el tracking
codigo aduana-puesto de controHipo viaje-afio-numero

Ntimero P02.03
Proposito de la|Pantalla de registro inicial de tracking — Asignacioén automaética
interface

Gréfica de la interface

REGISTRO INICIAL TRACKING (Asignacién automética)

Aduana : PUNO

Usuarie:  Canchan Pucuhuyla Ruber Percy

Pueste de Control 0203-Seccidn Atencidn Fronteriza (Desaguadero) Registro K570

Fecha y Hora  30/01/2019, 158:06 pm

Datos del Vehiculo

Pais Placa:

PERU v

Placa: Remolque:  @®No Placa Remolque/Arrastre

I Grd:arJ I lepiar] | Cnm:elnrJ I Registro Manual ]
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REGISTRO INICIAL TRACKING (Asignacitn automética)

Aduana : PUNQ

Puesto de Control 0203-Seccidn Atencidn Fronteriza (Desaguadero)

Usuario: Canchan Pucuhuyla Ruber Percy
K570

30/01/2019, 1:58:06 pm

Registro

Fecha y Hora

Datos del Vehiculo

Pais Placa:

PERU v

Placa: Remolque: @®No Placa Remolque/Arrastre
PLA12365 Osi ]:'

Solicitud TAI:

Tipo de Viaje: Entrada

Modalidad de transporte Carga Condicién del Vehicul TAI (E)

262-21-83-PE-01256-BO

I Grd:arJ | Limplar] I CancalurJ I Registro Manual I
Ntimero Pos.01
Proposito de la | Mostrar la lista de ordenes Pendientes de inspeccion fisica.
interface

Gréfica de la interface

PENDIENTES DE INSPECCION FiSICA
O Entrada O Salida ® Todos
Pais de la placa |Placa Remolque/Arrastre | Tipo Condicion de Vehiculo Nro. de Orden Fecha
Perd OPMi25 |OPM126 Entrada [Vehiculos para INI 181-0203-E-2017-012354  [17/09/2017 15:12
Bolivia KJMI56 Entrada |Despache anticipado 181-0203-E-2017-012353  |17/09/2017 13:10
Perd SPO458 |ZYW345 Salida  [Manifiesto de Exportacién [181-0203-8-2017-012352  [17/09/2017 12:20
Perd AxXcsss  |QDT761 Entrada [Rojo Boliviano MI 181-0203-E-2017-012351  |17/09/2017 10:12
Bolivia ZXCa65 [ZYwass Salida  [TAL(S) 181-0203-S-2017-012350 |17/09/2017 09:35
Bolivia ZXCc966 |wLR492 Entrada |TAI(E) 181-0203-E-2017-012350 |17/09/2017 09:35
Bolivia ZXCa67 Salida  [TAI(DAM) 181-0203-S-2017-012350 |17/09/2017 09:35
Perd ZXC968 | YVW432 Entrada [Rojo Boliviano TAI 181-0203-E-2017-012351  |17/09/2017 10:12
Ntimero Po5.02a
Proposito de la [ Registro de inspeccion fisica sin incidencia para condicién de vehiculo diferente
interface a Canal Rojo Boliviano
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Gréfica de la interface

REGISTRO DE INSPECCION FiSICA

Pais de la placa|Placa Rei

molque/Arrastre |Tipe Condicion de Vehiculo |Nro. de Orden

Pera OPM125 |OPM126 Entrada |Vehiculos para INI

181-0203-E-2017-012354  |17/09/2017 1512

Fecha

Motivo de observaciones:

:Con Incidencia? O Si ® No

I Grabar I | Cancelar I

Numero

Po5.02b

Proposito de la interface

Registro de inspeccion fisica con incidencia para condicion de vehiculo

diferente a Canal Rojo Boliviano

Gréfica de la interface

REGISTRO DE INSPECCION FiSICA

Pais de la placa|Placa
Peru OPM125

Remolque/Arrastre Tipo
OPM126 Entrada

Cendicion de Vehiculo [Nro. de Orden

Vehiculos para INI 181-0203-E-2017-012354  [17/09/2017 15:12

Fecha

¢Con Incidencia? @ Si

Motivo de observaciones:

O No

Con hallazgo presunto contrabando.

I Grabar I

| Cancelar I

Ntimero Po5.02¢

interface incidencia peruana

Proposito de la|Registro de inspeccion fisica para Rojo Boliviano sin incidencia Boliviana y sin
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Gréfica de la interface

REGISTRO DE INSPECCION FiSICA

Pais de la placdPlaca Remolque/Arrastre |Tipo Condicion de Vehiculc|Nro. de Orden Fecha

Peru AXCS85 ZYW346 Entrada |Rojo Boliviano Ml 181-0203-E-2017-012351 |17/09/2017 10:12
:Con Incidencia Beoliviana? QO Si ® No Fecha
Manifiesto de importacién (aduana-afie-ndmero ): 1 262 I 1 I 1 I | Validor manifiesto | 1
:Con Incidensia? O Si ® No
Motivo de observaciones:

I Grabar I | Cancelar I
Ntimero Pos.02d

Proposito de la interface

Registro de inspeccion fisica para Rojo Boliviano sin incidencia Boliviana

y con incidencia peruana

Gréfica de la interface

REGISTRO DE INSPECCION FiSICA

Motivo de observaciones:

Pais de la placgPlaca Remolque/Arrastre |Tipo Condicion de Vehiculo|Nro. de Orden Fecha

Pera AXC585 ZYW346 Entrada |Roje Boliviano M1 181-0203-E-2017-012351 [17/09/2017 10:12
¢ Con Incidencia Boliviana? O Si ® No Fecha
Manifiesto de importacién (aduana-afie-ndmere ): 1 262 I 1 I ] I | Validor manifiesto ] 1
;Con Incidencia? @ Si O Ne

Presenta observaciones en la mercancia

I Grabar I | Cancelar I

Numero

Po5.02¢e

Proposito de la interface

Registro de inspeccion fisica para Rojo Boliviano con incidencia Boliviana

y sin incidencia peruana
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Gréfica de la interface

Manifiesto de importacién (aduana-afio-ndmero ): ]2'52 I ]

REGISTRO DE INSPECCION FisSICA
Pais de la placqPlaca Remolque/Arrastre |Tipo Condicion de Vehiculc|Nro. de Orden Fecha
Peru AXC585 ZYW346 Entrada |Roje Boliviano MI 181-0203-E-2017-012351 |17/09/2017 10:12
¢ Con Incidencia Boliviana? @ Si QO No Fecha
Manifiesto de importacién (aduana-afie-ndmere ): 1 262 I 1 I ] I | I 1
¢ Con Incidencia? (O S ® No
Motivo de observaciones:
Observaciones
I Grabar I | Cancelar I
Ntimero Pos.02f
Proposito de la | Registro de inspeccion fisica para Rojo Boliviano con TAI (E)
interface
Grafica de la interface
REGISTRO DE INSPECCION FiSICA
Pais de la placqPlaca Remolque/Arrastre ?ipo Condicion de Vehiculc|Nro. de Orden Fecha
Peru AXC585 ZYW346 Entrada |Rejo Boliviano MI 181-0203-E-2017-012351|17/09/2017 10:12
¢Con Incidencia Boliviana? (Si ®No Fecha

| | | |

Numero de solicitud Trénsito:
| validar Solicitud TAL | |

¢Con Incidencia? (QSi ®No
Motivo de observaciones:
Observaciones
I Grabar I | Cancelar I
Nuamero Po8.01

Proposito de la interface

Consulta de Seguimiento E-Tracking inicial de la Intranet y extranet
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Gréfica de la interface

CONSULTA DE E-TRACKING
FILTROS DE BUSQUEDA
Fecha de registro: Pais placa: [Perd [v] Placa: : Tipo de viaje: OEntrada  OSalida  ®Todos
[ consuttar ] [ |
TOTALES DE ATENCIONES EN EL CEBAF

TOTAL VALOR | TOTAL VALOR [ TOTAL VALq
Total de vehiculos dentro en Tracking (TVT): 20 Total de vehiculos efectivamente en el CEBAF (TVC) 25 Total de Vehieulos en Zona de Trénsito: 12
Total de veticulos direacionados al Deposito Temporal (DDT) 10 Total de vehiculos por arribar al GEBAF (TVC) s Total de Vehiculos en Zona de Importacién Expertacitn 14
Total de vehiculos Direcccionados al CEBAF (TVD), 10

Fase 2

Intranet

Consulta de Seguimiento E-TR NG

Rango de fechas: | 29/04/2019 ] @

29/04/2019 @

Pais placa: [j000s ||

Placa: [ ]

Tipo de viaje: O Entrada O Salida © Todos
ES DE ATENCIONES EN EL CEBAF - Modalidad CARGA
Total de Vehiculos. Cantidad Total de Vehiculos Cantidad Total de Vehiculos Cantidad
Dentro del Tracking (TVT): 20 Efectivamente en el CEBAF (TVC): 25 En Zona de Trénsita: 12
Direccionados al Deposito Temporal (DDT) 10 Por arribar ol CEBAF (TVXC): % En Zena de Importacion Exportacion: *
Direcccionados al CEBAF (TVD): 10

Extranet

Consulta de Seguimiento E-TRACKING

Rango de fechas: | 25/04/2019 @

29/04/2019 @

Pais placa: W(\ —i-]

Placa: [ ]

Tipo de viaje: O Entrada O Salida @ Todes
TALES DE ATENCIONES EN EL CEBAF - Modalidad CARGA
Total de Vehiculos Cantidad Total de Vehiculos | Cantidad Total de Vehiculos. Cantidad
Dentro del Tracking (TVT): 20 Efectivomente en el CEBAF (TVC}: 25 En Zona de Trénsito: 12
Direccionados al Deposito Temporal (DOT) 10 For arribar ol CEBAF (TYXC). 5 En Zona de Importacion Exportacién s
Direcccionados al CEBAF (TVD). 10
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Numero Po8.02

Proposito de la

interface

ambiente intranet y extranet)

Consulta de Seguimiento E-Tracking mostrando el resultado de la consulta (en

Gréfica de la interface

Para RF09- Portal Extranet (Consulta de Seguimiento E- Tracking)

CONSULTA DE E-TRACKING
FILTROS DE BUSQUEDA
Fecha de registra: ﬁ hasta E Pais placa: Placa: : Tipo de viaje: OEntrada  OSalida  ®Todos
[ Consuitar ] [ Exportar Excel |
Registro Modalidad |Condicion Fecha  |Regstro [Registro  |Registro TRegistro [Control [Registro[Nota de
Tipo Viaje |Nro. Orden inicial Pols Placa Ploca rionsporte [Veniculo | Estado definitivo [Balanza  |Escaner  |Inspeccibn Fisica |Trénsito |Vehicular |Salida  [Tarja
E 262-0203-E-2077-000001 | 010/207 g OKU-125 [Carga Canal Rojo | cepap 1
1015 boliviano
0171072077 Vehiculos
s 0208 PE POL-854 [Carge pora NI |CEBAF P
TOTALES DE ATENCIONES EN EL CEBAF
TOTAL VALOR [ TOTAL VALOR [ TOTAL VALOH
Total de vehiculos dentro en Tracking (TVT) 20 Total de vehiculos efectivamente en el CEBAF (TVC): 25 Total de Vehiculos en Zona de Trénsito 12
Total de vehiculos direccionados al Deposito Temporal (DDT) 10 Total de vehiculos por arribar al GEBAF (TVxG) 15 Total de Vehicuios en Zona de Importacion Expertacién 14
Total de vehiculos Direcccionados ol CEBAF (TVD). 10
Para RF08-Ajuste Consulta de Seguimiento E- Tracking intranet P_SNAAoo027
CONSULTA DE E-TRACKING
FILTROS DE BUSQUEDA
Fecha de registro: ) hasta s Pais placa: Placa: :] Tipo de viaje: O Entrada O Solida  ® Todos
Consultar | | Exportar Excel |
. Registro Modalidad Condicion
Tipo Vigje  [Nro. Orden hocet Pols Placa  [Placa e R Direccionamiento Estado DETALLE DEL TRACKING SELECCIONADO
E 262-0203-E-2017-000001 2o 80 OKU125  |Carga CanalBoi CEBAF 1 Pais placa - Placa: BO - OKU123
175703 boliviano
s 262-0203-5-2017-000002 Rl PE POLES:  |Carga vehiculos cEBAF P Registro inicial: 12/10/2017 10:12:02
e Manifiesto: 262-2017-7-12345
Fecha Manifiesto: 12/10/2017 1130:22
Registro de balanza: 12/10/2017 10:20:03
Registro de escaner: 12/10/2017 10:40:45
Registro de inspeccién fisica: 12/10/2017 10:52:45
Registro de transite:
Gontrol vehicular: 12/10/2014 11:15:14
Registro de salida: 12/10/2014 11:26:18
TOTALES DE ATENCIONES EN EL CEBAF
TOTAL VALOR [ TOTAL VALOR _[TOTAL VALOR|
Total de vehiculos dentro en Tracking (TVT) 20 Total de vehiculos efectivamente en el CEBAF (TVC) 25 Total de Vehiculos en Zona de Trénsito 2
Total de vehiculos direccionados ol Deposito Temporal (DDT). 10 Total de vehiculos por arribar al CEBAF (TVxC) 15 Total de Vehiculos en Zona de Importacitn Exportacién: i
Total de vehiculos Direcceionados ol CEBAF (TVD). 10
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Numero

P08.02a- Fase2

Proposito de la

interface

Relacién de trackings de Consulta de Seguimiento E-Tracking intranet

Gréfica de la interface

Consulta de Seguimiento E-TRACKING

Rango de fechas: fh i Pais placa: -] Puaca [ | Tipo de viaje: O Entrada O Sallda  ® Todos Consultar
Tipo [Nro Registro Pais [Condicion -
vigje | Orden Inicial Pioca |72 Arrastre  [Transporte  [Veniculo Dreccienamiento. Lote  |Zona Fetade DETALLE DEL TRACKING S8ELECCIONADO
| E- [29/04/2019 Canal Rojo Pais placa - Placa: BO - OKU123
E  |262-0203-£-2019-000041 ranon [0 |oKuis  [s432vIF  |carga e [cEBar Lote1 |zonatt |1 is pl
v Registro infcial: 28/04/2018 10:12:02
s |e62-0203.5-201.000080  [2VOH20 fop  lpoigsa Carga Vehioulos | e pap Lote 1 |Zonatt [P egistro Iniclal
09:13:03 para INL Manifieste: 262-2019.7-12345
E  [262-0203-E-2013-000012 zecg;gﬁg‘q Bo  [seozLsT Pasajeros m::z‘r";’ CEBAF Lote 2 if:wns 1 Fecha Manifiesto; 28/04/2019 11:30:22
28047201 Registro ingresa CEBAF: 28/04/2014 10:15:00
E  |e62-0203-€-2019-000041 epase |80 [|w7aack [47i0aGD  |carga Tl (E) CEBAF Lote1 |zonaa [P Registro de balanza: 28/04/201 10:20:03
s 262.0203-5-2019-000010 281’;_0;5{12;““ PE BOT407 Pasajeros  |BUSES (S) |CEBAF Lote 2 ;“::WDS 1 Registro de escaner: 28/04/2019 10:40:45
28r04/2018 Despocho Registro de inspeccion fisica: 28/04/2019 10:52:45
E  |262-0203-£-2019-000038 oasos [0 [|esnGIu Carga amicade  |CEBAF Lote1 |zonatt [P Registro de trénsito:
€ |262-0203-£-2013-000057 zeézdsf?zg;q Bo  |2840EDH Carga DC;:‘:‘AS:’;J CEBAF Lote 1 [zonaa |p Control vehicular: 28/04/2019 11:15:14
Registro de salida: 28/04/2019 11:26:18
Cenfirmacién de salida:

Total de Vehiculos
Dentro del Tracking (TVT).

Direccionados al Deposito Temporal (DDT):

Direcceionados al CEBAF (TVD):

TOTALES DE ATENCIONES EN EL CEBAF - Modalidad CARGA

Cantidad Total de Vehiculos Cantidad Total de Vehiculos Cantidad
20 Efectivamente en el CEBAF (TVC): 25 En Zona de Trdnsito: 12

10 Por arribor al CEBAF (TVxC): 5 En Zona de Importacién Exportacién: 14

10

Numero

P08.02b- Fase2

Proposito de la interface

Consulta de Seguimiento E-Tracking intranet — Salida de Carga con tramite

boliviano inconcluso

Gréfica de la interface

Consulta de Seguimiento E-TRACKING

Fecha de fechas: [2sr0erz0n] )  [earosrenna ] ) Pais placa; -] pioce | | Tipo de viaje: O Entrada O Salida  © Todos Consultar
Exportar Excel
Tipo [Nro. Registro Pais Condicion y 5
Vije | Orden Inicial Placa |2 Arrastre  [Transporte | Vehiculo Dreccionamiento Lete Zena Estodo BETALLE DEL TRACKING SELECCIONADO
E |262-0203-E-2013-000041 2904/2019 Npo  |oxuses  [s432vaF  |carga CanalRojo | oepup Lote1 [zonan 1 Pais placa - Placa: PE - BOT407
1757.03 boliviano MI
29/04/2019 Vehiculos Registro iniclal: 28/04/2019 11:26:17
s |262-0203-5-2019-000040 varaos |PE [PoLsss Carga ooro INI CEBAF Lote 1 [zonati [P et
28/04/2019 Vehiculos Zona
E  |262-0203-6-2019-000012 osew [P0 [seozLsT Pasajeros [\ o ceBAF Lote 2 |20 e |1 Fecha Manifiesto:
28/04/201 Registro ingreso CEBAF: 28/04/2013 1:25:00
£ |262-0203-6-2019-000041 eoago  [B0  |w74cF [4710800  |corga T (E) cesaF Lote [zonaa [P Regiatro de balanza: 26/04/20% 1£30:03
s [262-0200-5-201.000000 20420 feg aoraor Carga TAl con DAM | CEBAF Lote1 |Zonat |1 Reglstro de escaner: 28/04/2019 1:42:45
12617 ) .
28/04/2019 Despacho Registro de inspeccién fisica: 28/04/2019 11:53:45
£ |262-0203-6-2019-000038 osaze [0 [e3r26IU Carga Antemado | CEBAF Lote [zona 1 [P Regiatro de trénsito:
€ |e62.0203.201000057  |*FRNZOM g 2840204 Carga o |ceear Lote1 [zonaa [P Gontrol vehicular: 28/04/201 12:14:14
Registro de salida:  TRAMITE BOLIVIANO INGONGLUSO
Gonfirmacién de salida:

Total de Vehiculos:
Dentro del Tracking (TVT)

Direccionados al Deposito Temporal (DDT).

Direcccionados ol CEBAF (TVD):

TOTALES DE ATENCIONES EN EL CEBAF - Modalidad CARGA

[Cantidad Total Vehiculos Cantidad Total de Vehiculos Cantidad
20 Efectivamente en el CEBAF (TVC): 25 En Zona de Trénsito: 12

10 Por arribor al CEBAF (TVxC}): 5 En Zona de Importacion Exportacion: 1%

10
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Numero

P08.02c- Fase2

Propdsito de

interface

la

Relacion de trackings de Consulta de Seguimiento E-Tracking extranet

Gréfica de la interface

Consulta de Seguimiento E-TRACKING

Rango de fechas: m m Faisploce: [ |-]  piaca: 1 Tipode viaje: G Entrada O Salida @ Todos

[Too[nro Registro [Pols [ i TCondicién o B [Fecha  [Registo Regstro [Regstio [Registio [Registro [Conirol  [Registro[Nota
Via}{ Orden Inicicl  [Placd Arrastre |Tranasporte|Vehiculo Definitivo ~[Ingreso scaner Fisica| Trénsito ~ [Vehiculor  [Salida  |Tarja
£ |262-0203-£-2019-000( 27RO [oKU12S |5432vaF| Carga (Sonal Role, |ceear Lote 1fzona 1 |1 181-2019-12345

s |262-0203-5-201-000 405 20Mee loLass Carga ::f;“lﬁs CEBAF Lote 1[zonatt [P oo [t

3 oseia |Bo [ssoaLs| Pasaleros m‘f“:m CEBAF Lote 2l 290 |1

£ e201000( (50T e0 Jaa7440 4710800 Carsa AL (B CEBAF Lote 1| 2ona 9 1P 1857:03 aron | s | mios | iac0os | oo

s |262-0203-s-20m-000( * 0% 5 e [BOT407 Carga AL con DAM [CEBAF Lote 1| Zona 11 1 M{f;ﬁ?'q e 15708 02’;25;/728;

5 €-2019 loas 2520 [631267Y Carga 2::2;‘;; CEBAF Lote 1|Zona 11 [P 181-2019- 2349

3 £-2019 oaa799|B0 28400 Carga fiﬁfiffﬁ CEBAF Lote 1fZona a |P 181-2019- 0243?72:;“

s |262-0203-€-201-000(*jogery 560215 | Pasajercs [Buses (S)  [CEBAF Lote 2 iz::l:ie'n I g

Totol de Vehiculos
Dentro del Tracking (TVT)

Direccionados al Deposito Temporal (DDT),

Dirececionados al CEBAF (TVD):

Total de Vehiculos.
Efectivamente en el CEBAF (TVC)

Por arribar o CEBAF (TVxC):

Total de Vehiculos.
En Zona de Trénsito:

En Zona de Importacién Exportacitn

Numero

P12.02.02 Modificacion de tracking

Proposito de la interface

Boliviano con Manifiesto de Importacion

Pantalla de modificacion de registro tracking:

Condici6on Canal rojo

Gréfica de la interface

Modificacion de Tracking

Aduana: PUNO

Puesto Control: 0203 Seccibn Atencibn Fronteriza (Desaguaders)

Usuario: VADILLO LA TORRE, ULISES MIGUEL
Registro: 5770

Fecha y Hora: 2019/02/04 11:27:03 am

N* Orden de Tracking Tipo de Viaje Modalidad Condicién Vehicul Fecha de Orden
181-0203-E-2019-000756 ENTRADA CARGA CANAL ROJO BOLIVIANO C/MANIFIESTO 11/03/2019 09:37

Pais Placa: Placa:

Remolque / @ No piacq
IBOLWIA _‘V] I_AL_)(?S? I Arrastre: O Si  Remolque/Arrastre
Aduana  Afio MNamero Via Fecha
Manifiesto: 262 2019 104 '
Sustento:
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Numero

P12.02.03 Modificacién de tracking

Proposito de la interface

Pantalla de modificacién de registro

tracking: Condicién Despacho
Anticipado

Grafica de la interface

Modificacion de Tracking

Aduana:  PUNOD

Puesto Centrol: 0203 Seccién Atencibn Fronteriza (Desaguadero)

Usuario: VADILLO LA TORRE, ULISES MIGUEL
Registro: 5770

Fecha y Hora: 2019/02/04 11:27:03 am

N* Orden de Tracking Tipo de Viaje dalidad Condicién Vehi Fecha de Orden
181-0203-E-2019-000249 ENTRADA CARGA DESPACHO ANTICIPADO 25/02/2019 15:28

Pais Placa: Placa:

Remolque / @M piaca
IBOLIVIA _|V] I_Z‘MGDLE I Arrastre: O si Remolque/Arrastre
Aduana Afio Nomero Via Fecha
Manifiesto: l 262' ] 2019 ” 87 l 7 )
Sustento:
Nimero P12.02.04 Modificacién de tracking

Proposito de la interface

Pantalla de modificaciéon de registro tracking: Condicion Manifiesto de
Importacion

Grafica de la interface

Modificacién de Tracking

Aduana: PUNO Usuario: VADILLO LA TORRE, ULISES MIGUEL
Registro: 5770
Puesto Control: 0203 Seccibn Atencién Fronteriza (Desaguadero) Fecha y Hora: 2019/02/04 11:27:03 am
N* Orden de Tracking Tipo de Viaje Modalidad Condicién Vehiculo Fecha de Orden
181-0203-E-2019-000304 ENTRADA CARGA MANIFIESTO IMPORTACION 28/02/2019 10:17
Pais Placa: Placa:
Remolque / @ Ne oo
IBOLI\"IA _‘V] I_HLXSO‘i I Arrastre: O si Remolque/Arrastre
Aduana  Afio Namero Via Fecha
Manifiesto: rz;a m]—“z—j l_"—"_l Validar Manifies
Sustento:
Niumero P22.01 Consulta de Viaje
Proposito de la|Pantalla inicial de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking CEBAF
interface
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Gréfica de la interface |

Consulta de Viaje E-TRACKING

Rango de fechas Rango de fechas N
de Registro Iniciat: | 26/03/2019 | (i) 2670372019 ] () desaidacerar: [ 7/ |fH [ JfB Tipo de viaje: O Entrada O Salida @ Todos
Modalidad Carga @ Carga Condicidn del K = Estado del [T -
6 Pasajeros 7: Vehiculo e TRacking: |__12908 -
O Pasajeros VERICULOS PARA INI(E) |2 TNICIADO
canaL RoJo BoLIviano M [ EN PROCESO
TAL(E) CONCLUIDO
DESPACHO ANTICIPADO ANULADO
MANIFIESTO IMPORTAGION
TAI (GON DAM)
TAL(S) )
MANIFIESTO EXPORTACION Aduana de Registro: Puesto de Control de Registro:
Pais place: [Togos |- Placa: i sgmgu’:%éopfgkmf‘g? ™ _ [puno j v] [0203 Seccién Atencisn franteriza Desaguadero ]v]
Cen incidencio en Balanza?: Osi ONe Con incidencia en Eseanee? O8I O No

Nuamero P22.01a Consulta de Viaje

Proposito de la|Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de entrada y

interface modalidada carga

Gréfica de la interface

Consulta de Viaje E-TRACKING

Rango de fechas Rango de fechas . -
de Registro Inicial: | 26/03/201 | (i} [zsroarzoa_] i} desadaceear: [ 1/ B [ 1M Tipo de vioje:  ® Entrada O Salida O Todos
l;;:alh}aﬂ c:nzu @® Carga Condicidn del —Todos -- M Estado del ~Todos — j -
sajeros ?: Tracking : TRacking :
O Posajerss cking VERICULOS PARA INI (E) QKNG e
CANAL ROJO BOLIVIANO MI EN PROCESO
TAL ()
CONCLUIDO
DESPACHO ANTICIPADO ANULADO
MANIFIESTO IMPORTACION
CANAL ROJO BOLIVIANO TAl
Pais placa: jv] Placa: | ] Aduana de Registro: Puesto de Control de Registra:
[puno —[]  [0208 Seccion Atencion fronteriza Desaguadero [ ~]
Con incidencia en Balanza?: Qsi QO Ne Con incidencia en Escaneo” (O si O No
Gon inspecién fisica 7: Osi OMNe Vehiculos con Alerta? : Osi OMNe ‘ ‘

Nimero P22.01b Consulta de Viaje

Proposito de la|Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de salida y

interface modalidada carga
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Gréfica de la interface

Consulta de Viaje E-TRACKING

Rango de fechas

Rango de fechas

Con incidencia en Balanza?: O si

Con inspeccidn fisica 7: O si

Con incidencia en Escaneo?: O 8i O Ne

Vehiculos con Alerta? : Osi ONe

de Registro Iniciat: | 26/03/2019 | ) [26r03/2019_) i) sesadacesar: [ /7 |60 [ |MA Tipo de vioje: O Entrada @ Salida O Todos
Modalidad Carga @® carga Condicidn del - - - Estado del - e
& Pasajeros 7 S Todos 7 Eetoto del [Todos T+
O Pasajeros TAT [CON DAM) TNICTADO
TAI (S) EN PROCESO
MANIFIESTO EXPORTACION CONGLUIDO
VEHICULOS PARA INI () ANULADO
Pais placa: ]v] Placa: | Aduana de Registro: Puesto de Control de Registro;

[Puno

1

[0203 Seccion Atencion frenteriza Desoguadero ||

=

Nuamero P22.02 Consulta de Viaje
Proposito de la|Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de pasajeros
interface

Gréfica de la interface

Rango de fechas

de Registro Iniciat: | 26/0072019 | P} [2670372019_] )

Modalidad Carga

O carga
& Pasajeros 7 :

@® Pasajeros.

Rango de fechas de

Confirmacién Salida Pais: |/ /

18 18

Condicion del
Tracking :

VEHICULOS MENORES (S)

Consulta de Viaje E-TRACKING

Tipo de viaje: O Entrada O Salida @ Todos
Estado del - - -l
TRacking : Tocos j

INICIADO

EN PROCESO

CONCLUIDO

ANULADO

Pois ploce: [ 7]

Placa: |

Con incidencia en Balanza?

Con inspecaidn fisica 7

Con incidencia en Escaneo?. O 8i O No

Vehiculos con Alerta? : Osi ONe

Aduana de Registro:

Puesto de Control de Registro:

[Puno

11

[0203 Seccién Atencién fronteriza Desaguader | v]

= =)

Numero

P22.02a Consulta de Viaje

Proposito de la interface

modalidada pasajeros

Pantalla de selecciéon de filtros para listar 6rdenes Tracking de entrada y

Gréfica de la interface
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Consulta de Viaje E-TRACKING

Rango de fechas

de Registro Inicial:

[zsrosre0ma | By [2670372010 ] i)

Modalidad Carga

O carga
& Pasajeros 7 :

® Pasajeros

Rango de fechas de
Confirmacién Salida Pais: |/ /

Condicién del
Tracking :

Jﬁ [~

16

e T

BUSES (E)

VEHICULOS MENORES (E)

O Todos|

Tipo de viaje: @ Entrada O Salida
Estado del K I
TRacking : Todos j'
INICIADO
EN PROCESO
CONCLUIDO
ANULADO

Placa: L

Pais place: [ 7]

Aduana de Registro:

Puesto de Control de Registro:

[puno ~J+]  [0208 Seccién Atencién fronteriza Desaguadero |
Con incidencia en Balanza? Osi ONo Con incidencia en Escaneo? O 8 O No
Con inspeccidn fisica *: Osi ONeo Vehiculos con Alerta? : Osi ONe Limpiar
7 .
Nuamero P22.02b Consulta de Viaje

Propdsito de la

interface

modalidad pasajeros

Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de salida y

Gréfica de la interface

Rango de fechas

de Registro Iniciat: | 26/03/20m | ) [z6/03/20m ] )

Modalidad Carga

O carga
& Pasajeros 7 :

@ Pasajeros

Condicidn del
Tracking :

B i

oo T

BUSES (5)
VEHIGULOS MENORES (S)

Consulta de Viaje E-TRACKING

Rango de fechas de
Gonfirmacién Salida Pais: |/ /

[~ | % Tipe de viaje: O Entrada @ Salida O
Estado del . - -
TRacking : Loces j
INICIADO
EN PROCESO
CONCLUIDO
ANULADO

Todos

Placa: |

Pais placa: [ |+]

Aduana de Registro:

Puesto de Control de Registro:

[PUNO j-] lozo: Seccidn Atencian fronteriza Desaguadero v]
Con incidencia en Balanza®: Osi ONo Con incidencia en Escaneo?. O si O No
Coninspassin s ? o ow beios eonAleria?: O3 O EZR
z . .
Nuamero P22.01.01 Consulta de Viaje

Proposito de la

interface

Pantalla de listado de 6rdenes Tracking de modalidad carga

41

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos



Gréfica de la interface

Consulta de Viaje RACKING

Registros inicial de Tracking realizados: 26/03/2019 al 29/03/2019 Fecha y hora de consulta: 26/05/2019 18:12:24 p.m
Madalidad Carga
| Exportar a Excel I ” Retornar I
Blv
B = T Registro Balanza - Peso de Vehiculo
5 =N Scha ce Pais Placa | Placa 00alcad | & ondicion Vehiculo Direccionamiento | Doc. asociado Estado
de Tracking Reg. Inicial Transporte Fecha Hora e e
20/03/2019 )
1|181.0200-£-201-000041 (20320 |go okuizs [5402v0F [carga  [Canal Rojo boliviano MI |cEBAF 262-2019-148 I o
2|181.0203-5-2019-000040 7220 o poLE54 Carga  |Vehiculos pora Nl |CEBAF P o
a|1810203-€-201-000038 |22105/291% |0 9422KSR Corga  |Manifiesto Importacion |CEBAF 262-2019-148 P 28/03/2019 [ 16.48.33 |a51 |as41
4/181-0203-E-2019-000041 ZB;gzingéq BO [9374AGF |4710AGD |Carga TAI (E) ‘CEBAF 262-15-83-B0-002170-PE |P 0
5|181.0209-£-2019-000036 [ZE/0%/20H |go 6312630 Carga  |Despacho Anticipado  |CEBAF 262-2019-151 P 28/08/201a [ 105833 |274 a5t
6|181.0200-£-201-000007 [FES320M g0 2840EDH Garga | Ganal Rojo boliviano M1 |CEBAF 262-2019-149 3 28/00/201 (030277 |16 a5t
7181.0203-£-201-000020 [27/0%/201 |pe FUR621 Carga  |Vehiculos pora INI  |CEBAF c o
z —
Nuamero P22.02.01 Consulta de Viaje
Z3 . 7 . . -
Proposito de la|Pantalla de listado de 6rdenes Tracking de modalidad pasajeros
interface

Gréfica de la interface

Consulta de Viaje E-TRACKING

Fecha y hora de consulta: 26/05/2019 18:12:24 pm

Registros inicial de Tracking realizados: 26/03/2019 al 29/03/2019

Modalidad Pasajeros

15w

‘l Exportar a Excel J|| Retornar I

Registro Balanza - Peso de Vehiculo

of Nro. Order Fecha d Modalidad ~

N d:‘Tmcki:g R::qcllni:lol Pais Placa | Placa Remolque T:;n:nncrl‘e Ceondicién Vehiculo Direccionamiento R | RN | P | S —

1]181-0203-8-2019-000040 29/03/2019 09:13:03 |PE POL854 Pasajeros Vehiculos Menores (S) |CEBAF 0

2181-0203-E-2019-000012 28/03/2019 14:15:18 BO 5602LST Pasajeros Vehiculos Menores (E) |CEBAF 1]

3 [181-0203-8-2019-000010 28/03/2019 112617 PE BOT407 Pasajeros BUSES (8) CEBAF 0
Numero P22.01.01.01 Detalle de hitos
Proposito de la | Pantalla que muestra detalle de hitos de Tracking de modalidad carga
interface
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Gréfica de la interface

B & » O

TRACKING N* 181-0203-E-2019-000041

PAIS PLACA - PLACA: BO - OKU125

Registro inicial: 28/04/2019 10:12:02
Manifiesto : 262-2019-7-00345

Reg. Manifiesto Definitivo: 28/04/2019 11:30:22
Registro Ingreso CEBAF: 28/04/2019 10:15:00
Registro de Balanza: 28/04/2019 10:20:03
Registro de Scanner: 28/04/2019 10:40:45
Reg. Inspeccién Fisica: 28/04/2019 10:52:45
Registro de Transito:

Reg. Control Vehicular: 28/04/2019 11:15:14
Registro de salida del CEBAF: 28/04/2019 11:26:18

Fecha de anulacién:

Fecha de modificacion:

Retornar

Numero

P22.02.01.01 Detalle de hitos

Proposito de la

interface

Pantalla que muestra detalle de hitos de Tracking de modalidad pasajeros

Gréfica de la interface

DETALLE DE HITOS

TRACKING N°® 181-0203-8-2019-000040

PAIS PLACA - PLACA: PE - POLB54

Registro inicial: 28/04/2019 10:12:02
Reg. Control Vehicular: 28/04/2019 11:15:14

Registro confirmacién
de Salida del Pais: 28/04/2019 11:26:18

Fecha de anulacidn:
Fecha de modificacidn:

Retornar

Numero

P23.01 Consulta de Gestién

Proposito de la

interface

Pantalla inicial de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking CEBAF en

estado concluido
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Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipe de viaje: O Entrada O Salida @® Todos Modalidad de Transporte: O Carga O Pasajeros @ Todos

Pais vehiculo:

e T

Rango de fechas Condicién del --Todos -

de Registra Inicial: | 120472019 | il [izzoaizon | B Vehiculo i
CANAL ROJO BOLIVIANO M
TAL(E)

DESPACHO ANTICIPADO
Aduana de Registro: Puesto de Control: MANIFIESTO IMPORTACION
IPUNO _‘ v] ‘0203 Seccidn Atencidn fronteriza Desnguadm vl 1:% }S)ON DAM)

MANIFIESTO EXPORTACION
CANAL ROJO BOLIVIANO TA
VEHICULOS PARA INI (S)
|BUSES (E)

VEHICULOS MENORES (E)
BUSES (S)

VEHICULOS MENORES (S}

Con incidencia en Tiene incidencia Boliviana
Inspeccién Fisica?: Osi Ono en la Inspeccién 7: Osi ONe |

Con hito de Escanea ?: O si O No Con hito de Inspeccién fisica?: O s O Ne

Ntimero P23.01a Consulta de Gestidn

Proposito de la|Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de entrada

interface concluidos

Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: @ Entrada O Salida O Todos Modalidad de Transporte: O Carga O Pasajeros @ Todos
Rango de fechas Condicién del --Todos -- - Pais vehiculo:
i icial: 12/04/2019 12/04/2019 : e

de Registro Inicial: L J % L J ﬁ Vehiculo : VENICULOS PARATI (&) = — =
CANAL ROJO BOLIVIANO M l l:—]
TAL(E)
DESPACHO ANTICIPADO

Aduana de Registro: Puesto de Contral: MANIFIESTO IMPORTACION
CANAL ROJO BOLIVIANO TA

[Puno ~|¥]  [0203 Seccion Atencien fronteriza Desaguadero | +] BUSES (61
VEHICULOS MENORES (E} |

Con hito de Escaneo ?: O s8I O No Con hito de Inspeccién fisica?: O 8 O No

Con incidencia en Tiene incidencia Boliviana I

Nuamero P23.01b Consulta de Gestién

Proposito de la interface [ Pantalla de selecciéon de filtros para listar 6rdenes Tracking de salida

concluidos
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Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: O Entrada @ Salida O Tedos Modalidad de Transporte: O Carga O Pasajeros @ Todos
Rango de fechas Condicion del --Todos -- Pais vehiculo:
i icial: 12/04/2019 12/04/2019 :

de Registro Inicial: L J % L J % Vehiculo : AT CON AT g n
TAI (S) _
MANIFIESTO EXPORTACION
VEHICULOS PARA INI (S)

Aduana de Registro: Puesto de Control: BUSES (8)

IPUNO j v] IOZDJ Seccidn Atencidn fronteriza Desaguadero iv] VEHICULOS MENORES (S)

Con hito de Escaneo?: O si O No Con hito de Inspeccién fisica?: O si O No

Con incidencia en Tiene incidencia Boliviana el M M

Ntimero P23.01¢ Consulta de Gestion

Proposito de la interface | Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de entrada con

modalidad carga y concluidos

Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: @ Entrada O Salida O Todos Modalidad de Transporte: @ Carga Q Pasajeros O Todos
Rango de fechas Condicidn del ~-Todos - Pais vehiculo:
i icial: 12/04/2019 12/04/2019 :

de Registro Inicial: L J ﬁ L J ﬁ Vehiculo : VECULOS PARATNI (©) n
CANAL ROJO BOLIVIANO M;
TAL(E)
DESPACHO ANTICIPADO

Aduana de Registro: Puesto de Control: MANIFIESTC IMPORTACION

[Fone " |+]  [0203 Seccion Atencién fronteriza Desaguadera |+ CANAL ROJO BOLIVIANO TA

Con hito de Escaneo ?: O s8I O No Con hito de Inspeccién fisica?> O s8I O No

Con incidencia en

Tiene incidencia Boliviana I
Inspeccién Fisica?: Osl O en la Inspeccién 7: Osl ONe

Ntimero P23.01d Consulta de Gestion

Proposito de la interface Pantalla de seleccién de filtros para listar 6rdenes Tracking de entrada

con modalidad pasajeros y concluidos
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Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipe de viaje: @ Entrada O Salida O Teodos Modalidad de Transporte : QO Carga @® Posajeros (O Todos

Range de fechas Condicidn del --Todos -- - Pais vehicule:

de Registro Inicial: [ 12/04/2010 | i) [rzr04rz0m | B Vehiculo :
i -
VEHICULOS MENORES (E)

Aduana de Registro: Puesto de Control:

lPUNO j v] 10203 Seccidn Atencidn fronteriza Desaguadero iv]

Con hito de Escaneo ? Os ONe Con hito de Inspeccién fisica”> O 8 O No

Con incidencia en ~ —~ Tiene incidencia Boliviana A O
Inspeccién Fisica?: Osi One en la Inspeccién ? Csi ONe | Consultar Limpiar

Ntimero P23.01e Consulta de Gesti6n

Proposito de la interface Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de salida con

modalidad carga y concluidos

Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: O Entrada @ Salida O Todos Modalidad de Transporte : @ Carga O Pasajeros O Todos
Range de fechas Condicidn del --Todos -- - Pais vehiculo:
de Registro Inicial: [ 12047201 _| By [zross200 ] ) Vehiculo _

AT ]
TAL(S) Todos H
MANIFIESTO EXPORTACION
VEHICULOS PARA INI (S)

Aduana de Registro: Puesto de Control:
'PUNO _‘ v] 10203 Seccidn Atencidn fronterizo Desaguadero iv]
Con hito de Escaneo?: QO 8 O Ne Con hito de Inspeccién fisica?: O si O No

Con incidencia en Tiene incidencia Boliviana ~ ~ I —

Nuamero P23.01f Consulta de Gestion

Proposito de la interface Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de salida

con modalidad pasajeros y concluidos
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Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: (O Entrada @ Salida Q Todos Modalidad de Transporte: O Carga @® Pasajeros (O Todos

Rango de fechas Condicidn del --Todos - - Pais vehiculo:

de Registro Inicial: 127047201 | i) [ziozrzom | P Vehiculo : 1
R T
WEHICULOS MENORES (S)

Aduana de Registro: Puesto de Control:

[Puno =] [0203 seccion Atencién ironteriza Desaguaders |+]

Con hito de Escaneo?: O 8i O Neo Con hito de Inspeccién fisica” O8I O No

Con incidencia en “ a1 " Tiene incidencia Boliviana ~

Inspeccién Fisica?: 8 Dhe enla Inspeccién ? s Oe ‘

Nuamero P23.01g Consulta de Gestién

Proposito de la interface Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de

modalidad carga y concluidos

Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: O Entrada O Salida ® Todos Modalidad de Transporte: ~ © Carga O Pasajeros O Todos
Rango de fechas Condicidn del --Todos -- - Pais vehiculo:
i icial: 12/04/2019 12/04/2019 : —
de Registro Inicial I_ _I @ I_ _I @ Vehiculo VERICULOS PRRAT (B |2 S =
CANAL ROJO BOLIVIANO M . _
TAL(E)
DESPACHO ANTICIPADO
Aduana de Registro: Puesto de Control: MANIFIESTO IMPORTACION
TAI (CON DAM)
IPUNO _‘ v] IOZDG Seccibn Atencion fronteriza Desaguadero lv] Tl (S)
MANIFIESTO EXPORTACION
CANAL ROJO BOLIVIANO TA
VEHICULOS PARA INI (S) |+
Con hito de Escaneo?: O si O No Con hito de Inspeccién fisica? O si O No
Con incidencia en Tiene incidencia Boliviana Ny
Inspeccién Fisica?: s One en la Inspeccién 7: Csi One |

Ntimero P23.01h Consulta de Gesti6n

Proposito de la interface Pantalla de seleccion de filtros para listar 6rdenes Tracking de

modalidad pasajeros y concluidos
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Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRACKING

Tipo de viaje: O Entrada O Salida @® Todos Modalidad de Transporte : O Carga @® Posajeros O Todos
Rango de fechas Condicion del --Todos -- - Pais vehiculo:
de Registro Inicial: L‘\Z(U‘UZOW_‘ ﬁ L‘\ZIO‘VZOW_I ﬁ Vehiculo : fr— _]
o fe T
VEHICULOS MENORES (E)
BUSES (S)
VEHICULOS MENORES (S)
Aduana de Registro: Puesto de Control:
IPUNO _‘ v] 'OZDJ Seccidn Atencion fronteriza Desaguadero iv]
Con hito de Escaneo ?: O si O No Con hito de Inspeccién fisica” QO si O Ne

Con incidencia en Osi O Ne Tiene incidencia Boliviana

. n i
Inspeccién Fisica?: en la Inspeccién ? Osi ONo ‘

Ntimero P23.02 Consulta de Gestién

Proposito de la interface Pantalla que muestra las 6rdenes Tracking concluidas segin los filtros

seleccionados

Gréfica de la interface

Consulta de Gestién E-TRA!

INGRESOS TRACKING DEL 22/04/2019 AL 22/05/2019
Aduana: PUNO Puesto Control: TODOS || E . € ‘ I ‘l et I
xportar a Excel etornar

T

Codigo |ADUANA PUESTO DE CONTROL MODALIDAD CONDICION V?H[CULO Tipo de  (INICIADO PROCESQ CONCLUIDO TOTAL
Aduana Viaje

181 PUNO CEBAF Desaguaderc CARGA VEHICULOS PARA INI (E) E 20 15 10 45

181 PUNC CEBAF Desaguadero CARGA ROJO BOLIVIANG CON MI E 31 20 18 69

181 PUNO CEBAF Desaguaderc CARGA MANIFIESTO IMPORTACION E 50 10 10 70

181 PUNC CEBAF Desaguadero CARGA TAL(E) E 12 19 20 51

181 PUNO CEBAF Desaguaderc CARGA VEHICULOS PARA INI (S) S 15 17 13 40

181 PUNC CEBAF Desaguadero CARGA TAL(S) S 20 18 24 62

181 PUNO CEBAF Desaguaderc CARGA TAI {(CON DAM) S 5 7 5 17

181 PUNC CEBAF Desaguadero CARGA MANIFIESTO EXPORTACION S 18 12 12 42

181 PUNO CEBAF Desaguadero PASAJEROS BUSES (E) E 10 6 2 18

181 PUNC CEBAF Desaguadero PASAJEROS VEHICULOS MENORES (E) E 6 8 5 19

181 PUNO CEBAF Desaguadero PASAJEROS BUSES (S) S 5 3 4 12

181 PUNC CASANI CARGA VEHICULOS PARA INI (E) E ul 12 15 38

181 PUNO CASANI CARGA MANIFIESTO IMPORTACION E 10 14 1 40

181 PUNC CASANI CARGA TAL(E) E 14 10 15 39

181 PUNO CASANI PASAJEROS BUSES (E) E ] 7 4 19

TOTAL - 129 78 125 3
Nuamero P24.01 Consulta de Tiempo de Atencién

Proposito de la|Pantalla inicial de selecciéon de filtros para listar el tiempo de atencion de

interface ordenes Tracking CEBAF de modalidad Carga y tipo de viaje Entrada
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Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién TRACKING - CONCLUIDOS

Aduana de Registro: IPUNO _‘v] Puesto de Control: I0203 Seccidn Atencién fronteriza Desoguadero ivl

--Todos --

-
VEHICULOS PARA INI (E) [=]
canaL roJo BoLviano ML |l
TAL (E)

DESPACHO ANTICIPADO
Tipo de viaje: @ Entrada O Salida MANIFIESTO IMPORTACION
GANAL ROJO BOLIVIANO TAI (E) b=

Modalidad de Transporte: @ Carga O Pasajeros Condicidn del
Vehiculo :

Tipo de Tiempo Total de Atencibn

-
Consulta: Tiempo de Atencibn en CEBAF =

Rango de fechas Tiempo desplazamiento de Carancas al CEBAF y viceverza l

de Registro Inicial: |_1?J'04-‘201°|_| @ I_17."04!201“-|_I @ Tiempo de Atencibn de control previos a la aduano peruana

Tiempo de Atencidn por la aduana peruana

Tiempo de Atencibn de control =1

Nuamero P24.01a Consulta de Tiempo de Atencién

Proposito de la interface Pantalla de seleccion de filtros para listar el tiempo de atenciéon de

ordenes Tracking CEBAF de modalidad Carga y tipo de viaje Salida

Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién TRACKING - CONCLUIDOS

Aduana de Registre: IPUNO _‘vl Puesto de Control: 10203 Seccidn Atencién fronteriza Desaguadero 17]
Modalidad de Transporte: @ Carga O Pasajeros Condicidn del --Todos -- -
Vehiculo :
ehieula TAL (CON DAM) [=]

TAL(S) l
Tipo de viaje: O Entrada @ Salida MANIFIESTO EXPORTACION

VEHICULOS PARA INI (S) =
Rango de fechas Tipo de Tiempe Totol de Atencidn
de Registro Inicial: Lw,ro.”zqu @ Il?.’04!201qJ E Consulta: Tiempo de Atencion en CEBAF r

Tiempe desplazamiento de Carancas al CEBAF y viceverza

Tiempe de Atencién por la aduana peruana

Tiempe de Atencién de controles posteriores o la aduana peruana

Niimero P24.01b Consulta de Tiempo de Atencion

Propdsito de la|Pantalla de selecciéon de filtros para listar el tiempo de atencion de 6rdenes

interface Tracking CEBAF de modalidad Pasajeros y tipo de viaje Entrada
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Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién TRACKING - CONCLUIDOS

Rango de fechas

Aduana de Registro: IPUNO _]v] Puesto de Control: 10203 Seccién Atencidn fronteriza Desaguadero ivl
Modalidad de Transporte : QO Garga ® Pasajeros Condicidn del --Todos -- -
Vehiculo : _
BUSES (E) [2]
VEHICULOS MENORES (E) =

Tipo de viaje: @ Entrada O Salida

Tipo de Tiempe Tetal de Atencién

de Registro Inicial: L1?f04!201‘1J H IJ?!OMZOﬂJ H Consulta: Tiempe de Desplazamiento de Carancas al CEBAF

T

Numero

P24.01c Consulta de Tiempo de Atencion

Proposito de la interface

Pantalla de seleccion de filtros para listar el tiempo de atenciéon de
ordenes Tracking CEBAF de modalidad Pasajeros y tipo de viaje
Salida

Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién TRACKING - CONCLUIDOS

Rango de fechas

Aduana de Registro: IPUNO jv] Puesto de Control: I0203 Seccién Atencién frenteriza Desoguadero 1vl
Modalidad de Transporte : O Carga ® Pasajeros Condicidn del --Todos -- -
Vehiculo :
eniedle BUSES (5) =
VEHICULOS MENORES (8) =

Tipo de viaje: (O Entrada ® Salida

Tipo de Tiempo Total de Atencién

de Registro Inicial: |_1?4‘D44‘201q_| E |_17;ow2mq_| E Consulta: Tiempo de Desplazamiento del GEBAF a Carancas

ICKl

Numero

P24.02 Consulta de Tiempo de Atenciéon

Proposito de la interface

Pantalla que muestra la informacion de los tiempos de atencion de érdenes

Tracking CEBAF de modalidad Carga y tipo de viaje entrada

50

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos



Gréfica de la interface |

Consulta de Tiempos de Atencién TRACKING - CONCLUIDOS

INGRESOS TRACKING DEL 06/05/2019 AL 07/06/2019 Fecha y bora de Conaulta - 25/05/2019 18:03:25 p.
MODALIDAD: CARGA
TIPO DE GONSULTA: TIEMPO TOTAL DE ATENCION I Retornar
Exportar Detalle a Excel
"Blw
Codigd ADUANA|PUESTO DE CONTROL | MODALIDAL| CONDICION VEHIGULO Tipo ds| TIEMPC|PROMEDIC|MEDIANAMODA |VALOR [VALOR |DESVIACIOH| GOEFICIERTE
Aduan. Vigje | TOTAL MAXIMC[MINIMO | ESTANDAR [ 57"
181 | pung | Seccion Atencion Fronteriz| apaa | yEHICULOS PARA INI (E) £ |ooso17|oo0e21 [00-1047 |oo0sa4|oa1052|00:02-0¢)2 2
(Desaguadero)
181 | pung | Seccion Atencion Fronteriz| capay | ROJO BOLIVIANO CON MI £ |otesio|oo1047  [00:08:35 |oo-0a24 000937 00-02:21)1 4
(Desaguadero)
181 | pung | Seccion Atencion Fronteriz| apas | MANIFIESTO IMPORTACION | E 00:38:31[00:0652  |0010:28 |00-07.4[00:11:30 |[00:02 081 7
(Desaguadero)
181 |puno | Seccion Atencién Fronteriz| cagan [ g4y g £ |oo4412|oo0927 [00:12:39 |oo:1102 |00:10:25]00:02:4)1 80
(Desaguadero)
81 [puno | casant CARGA | VEHICULOS PARA INI (E) £ |oo4a0zjoo1z54 [oo1t20 |oo:0sac|oot0:26(00:02:15(1 40
81 [puno | casan CARGA | MANIFIESTO IMPORTACION | E  |o115:42 [00:14:41 |00.06:26|0014.47|00-1122 |00:03:11 |2 30
81 [puno | casan CARGA | TAL(E) £ |otz714|oo10:48 [o015:22 |oo.0ascloot0:33[00.02.14{1 60
81 [Puno | casant CARGA | CANAL ROJO BOLIVIANO TAI (| € |ot2714 [00:1048  |00-15:22 |00.09.5¢|00:10:33|00.02: 141 35
1/
Pagina 1de 1/ Total de Registros: 1 Anterior Siguiente
Detalle / Total de Registros - 25
7 . v
Nimero P24.02a Consulta de Tiempo de Atencién
Proposito de la interface Pantalla que muestra la informacion de los tiempos de atencion de

ordenes Tracking CEBAF de modalidad Carga y tipo de viaje salida

Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién TRACKING - CONCLUIDOS

INGRESOS TRACKING DEL 06/05/2019 AL 07/06/2019 Fecha y hora de Consulta : 25/05/2019 18:03:25 pm
MODALIDAD: CARGA
TIPO DE CONSULTA: TIEMPO TOTAL DE ATENCION Exportar a Excel Retornar
Exportar Detalle a Excel
Bg
' COEFICIENTE
Codigo ADUANA(PUESTO DE CONTROL | MODALIDAE[CONDICION VEHICULO  |Tipo de| TIEMPC|PROMEDIC|MEDIANA(MODA |VALOR [vaLOR [DESVIACION (250 oo
Aduand Vigje | TOTAL MAXIMC[MINIMO [ ESTANDAR | 00"
1’1 |PuNo gz:f::qﬁ:’;;“’“ Fronterize| capea | vericuLOs PARAINI (8) |5 [o046:35|00:07:41  [0012:52 |000a33|0012.56|00.02:13 1 10
181 | puno |Seceion Atencion Frontenizal cagga | Tal(s) s |oostaoloortas  |ooo718 |oozss]ooo7a|eooaoz]t 20
(Desaguadero)
81 | puno | Seceitn Atencitn Fronterizd| cagaa | 1a1 (GoN DAM) s 010416 [00:0725 [000516 |0010:57 [00:11:37 [00:02:17 |1 25
(Desaguadere)
181 | puno [ Seccibn Aencien Fronterizq| capga | manIFIESTO EXPORTAGIO| 5 [0t0038]002:22  [0012:51 [000727|00.10:42|00:03115 |2 80
(Desaguadera)
Pagina 1 de 1/ Total de Registros: 1 Arterior n Siguiente
Detalle / Total de Registros : 20
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Nuimero P24.02b Consulta de Tiempo de Atencion
Proposito de la|Pantalla que muestra la informaciéon de los tiempos de atencion de 6rdenes

interface Tracking CEBAF de modalidad Pasajeros y tipo de viaje entrada
Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién - CONCLUIDOS

INGRESOS TRACKING DEL 06/05/2019 AL 10/05/2019
MODALIDAD: PASAJEROS

TIPO DE CONSULTA: TIEMPO DE DESPLAZAMIENTO DE CARANCAS AL CEBAF

[=I1] Exportar Detalle a Excel

Fecha y hora de Consulta : 25/05/2019 18:03:25 pm

Codigo| ADUANA[PUESTO DE CONTROL | MODALIDAD [CONDICION VEHICULO  [Tipo de| TIEMPC|PROMEDIC|MEDIANA|MODA [vALOR [vALOR [DESVIACION COEFICIENTE

Aduang Vigje | TOTAL MAXIMC|MINIMO | ESTANDAR {35 RARRBILIEAY
181 | puno | Seccion Atencitn Fronteriz oy o0 secod BusES (E) E 00:42:18|00:06:35 [00:10:28 [00:05:51]00:10:47|00:02:02]1 7
(Desaguaderc)
181 | puno | Seceitn Aencidn Fronteriz b, o p yecoe| vERICULOS MENORES (€| € 00:29:2¢|00:1018  |00:08:40 |00:09:17 [00.02:10|00:02.0¢]1 20
(Desaguadero)
181 | PUNO | CASANI PASAJEROS| BUSES (E) E  |otoz4s|o01z23 |00t [o008:32|0010.04[00.0218|2 34
181 | PUNO | CASANI PASAJEROS| VEHICULOS MENORES (E| € [0052:13[0014:46 |000620(00-14:33|001115 [00:03:00|1 50

Pagina 1 de 1/ Total de Registros: 1

Anterior n Siguiente

Detalle / Total de Registros - 8

Nimero P24.02c¢ Consulta de Tiempo de Atenciéon
Proposito de la|Pantalla que muestra la informacion de los tiempos de atencion de 6rdenes
interface Tracking CEBAF de modalidad Pasajeros y tipo de viaje salida

Gréfica de la interface

Consulta de Tiempos de Atencién

INGRESOS TRACKING DEL 06/05/2019 AL 10/05/2019
MODALIDAD: PASAJEROS

Exportar a Excel
TIPO DE CONSULTA: TIEMPO DE DESPLAZAMIENTO DE CARANCAS AL CEBAF

[=]+]

Fecha y hora de Consulta : 25/05/2019 18:03:25 p.m

Exportar Detalle a Excel

Codigo| ADUANA|PUESTO DE CONTROL  |MODALIDAD |CONDIGION VEHICULO | Tipo de| TIEMPC|PROMEDIC|MEDIANA|MODA |VALOR [VALOR |DESVIAGION %%EVHA(F:({EQI.EIM

Aduand Vigje | TOTAL MAXIMC|MINIMO | ESTANDAR | o5

181 |pung | Seccion Atencitn Fronterizq oy seros| BUSES (3) s |ooas03j000742 |o0:12:35 |oo.0a.2¢{0012:03[00.02.11 [1 20
(Desaguadero)

81 |puno | Seccion Atencitn Frontenz(| o s seras| vEHICULOS MENGRES (5| S 003107 |00:1123  [00:07:55 [00:12:44[00:10:29[00:03.04[1 0
(Desaguadero)

® | PUNO | casANI PASAJEROS| BUSES (S) s |oo4s51[001042 |00:15.04 [00.0931|00-10:27|00.02:38|1 60

® | PUNO | casANI PASAJEROS| VEHICULOS MENORES (5| 8 |00:36:47{0010.26  |00.05:34 |001155 |00-10-19 |00-03:08]1 40

Pagina 1 de 1/ Total de Registros: 1

Anterior n Siguiente

Detalle / Total de Registros : 9
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¢) Disenio de modelo de datos

Figura 8. Modelo fisico de Datos

MODELO DE DATOS ETRACKING

LEVENDA

- Enticida colorceleste - Tabla que se ha anadido campos (fecturalescitura)
Entidida color anaranjado: Tabla nueva o visia nueva

-Entdida colorverde  : Tabla catalogo que se consulta

PRADL

Guae
i o
A

o eoLcue
oo A e st

B0
OPERATIVAS

8D
OPERATIVAS

e i
i b b

Fuente: Propia
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Figura 9. Modelo de clases

Fuente: Propia

Nro. Camino Tipo de Transaccion | Frecuencia | Prioridad
1 USAMVE00.T8422ETRACKING Select,Update,Insert Diaria Alta
2 USAMVE00.T8427SEQETRACKING Select,Update,Insert Diaria Alta
3 USAMVE00.T8423PADRONCAPACI Select,Update,Insert Diaria Alta
4 USAMVE00.T8424PADRNDIREC Select,Update,Insert Diaria Alta
5 USAMVE00.T8426HITOSTRACKING Select,Update,Insert Diaria Alta
6 USAMVE00.T8425PADRONHITOS Select,Update,Insert Diaria Alta
7 USAMVE00.TATG_PUESTO_CONTROL Select,Update Diaria Alta
8 USADADCA.T3409DATACATALOGO Select Diaria Alta
9 USAMVE00.TAVE_VIAJE Select Diaria Alta
10 USAMMXo00.TAMC_MXDAGE Select Diaria Alta
11 USAMMCo00.TAMC_MCDAGE Select Diaria Alta
12 USAMMC00.TAMC_MCDETA Select Diaria Alta
13 USAMMC00.T8391MCVEHICULO Select,Update,Insert Diaria Alta
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14 USAMST00.T4045SOLITRANSITO Select,Update Diaria Alta

15 USAMST00.T4047ST_VEHICULO Select,Update Diaria Alta

16 USADADCA.T3407CATALOGO Select Diaria Alta

17 USADADCA.T4083DATACATASOC Select Diaria Alta

18 USADADCA.T4082ASOCIACATALOG Select Diaria Alta

19 USAMMC00.VWETRACKING Select,Update,Insert Diaria Alta

20 USAMMC00.VWPADRONHITOS Select,Update,Insert A Alta
demanda

21 USAMMC00.VWHITOSTRACKING Select,Update,Insert A Alta
demanda

Fase2

22 USAMVE00.T9985HISTTRACKING Select,Update,Insert A Alta
demanda

23 USAMVE00.T9984TRACKINGANUL Select,Update,Insert A Alta
demanda

24 USAMTG00.TATG_TABLNEW Select A Media
demanda

25 USAMAT00.TAAT_TABDEP Select A Media
demanda

8. Resultados y conclusiones

8.1 Resultados de la validaciéon

Para validar la propuesta del proyecto SAFIRO, se optd por realizar un juicio de
expertos, cuya evaluacion de esta técnica por Escobar Pérez y Cuervo-Martinez, 2008,
afirman que “el juicio de expertos se define como una opinioén informada de personas
con trayectoria en el tema, que son reconocidas por otros como expertos cualificados
en éste, y que pueden dar informacion, evidencia, juicios y valoraciones” (p. 29), lo cual
resultad favorable en la presente investigacion que tiene como alcance el analisis y
diseno de un sistema que permitira el uso desasistido del control de mercancias en las

fronteras terrestres de Perti.

8.2 Instrumento usado para la validacion por juicio de expertos
Para llevar a cabo la presente validacion se hizo uso de las siguientes plantillas que son

detalladas en los anexos:
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- Constancia de Validacion.

- Plantilla para validacion de juicio de expertos.

8.3 Analisis de los resultados de validacion por juicio de expertos

La validacion de juicio de expertos se llevo a cabo con un total de 20 participantes,

seleccionados con los mismos niveles de experiencia como oficiales y normativos de los

procesos de control fronterizos de SUNAT en las aduanas de Puno, Tumbes y Tacna.

A continuacion se detalle el resultado del cuestionario aplicado segin cada item de las

3 dimensiones identificadas.

Dimension 1: Mejora en la atencion del control de mercancias en las fronteras

terrestres de Puno, Tumbes y Tacna.

Item 1: {Considera que un nuevo proceso y sistema automatizado en las fronteras

terrestres de Peru agilizar4 el tiempo de atencion del control de las mercancias?

Tabla 7: Resultados item 1

Respuesta| Expertos Por((:f/()I;taJe
SI 20 100
NO 0 0
Total 20 100

Fuente: Propia
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Figura 10: Grdfico de la tabla de resultados item 1

msl mNO

Fuente: Propia

Item 2: éConsidera que los oficiales de aduanas en los puestos de control fronterizo

podran reducir el papeleo contando con la informacion de forma anticipada?

Tabla 8: Resultados item 2

Respuesta| Expertos POT?S/OI;taJe
SI 12 60
NO 8 40
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 11: Grdfico de la tabla de resultados item 2

ESl mNO

Fuente: Propia
57

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos



Item 3: ¢Considera que al automatizar todo el proceso de control de mercancia en las
fronteras terrestres reducira la necesidad de solicitar apoyo adicional de otros oficiales

aduaneros de forma presencial?

Tabla 9: Resultados item 3

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) )
SI 18 90
NO 2 10
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 12: Grdfico de la tabla de resultados item 3

mSl mNO

Fuente: Propia

ftem 4: ¢Considera que la automatizaciéon propuesta del proyecto SAFIRO ayudaré a
reducir la congestion vehicular en el puesto de control de Tacna, que tiene mayor indice

de revisiones fisicas?

Tabla 10: Resultados item 4

Respuesta| Expertos POI‘E;)I;taJe
S 20 100
NO o S
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| Total |

20

100

Fuente: Propia

Figura 13: Grdfico de la tabla de resultados item 4

ESl mNO

Fuente: Propia

Item 5: ¢Considera que el proyecto SAFIRO agilizara la evaluacién y asignacion de

riesgo operativo de las mercancias de los importadores y exportadores?

Tabla 11: Resultados item 5

Respuesta| Expertos POI'((?;I;taJe
ol 19 95
NO 1 e
Total 20 100

Fuente: Propia
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Figura 14: Grdfico de la tabla de resultados item 5

E5l mNO

Fuente: Propia

Dimension 2: Fortalecimiento de la seguridad y la deteccion de ilicitos en las fronteras

terrestres de Puno, Tumbes y Tacna.

Item 6: ¢Considera que el proyecto SAFIRO ayudari a reducir el nivel de contrabando

en las fronteras terrestres?

Tabla 12: Resultados item 6

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) J
SI 20 100
NO o) 0
Total 20 100

Fuente: Propia
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Figura 15: Grdfico de la tabla de resultados item 6

E5l mNO

Fuente: Propia

Item 7: ¢Considera que la automatizacion del control fronterizo garantizara los mismos

controles de seguridad que se realizan de forma fisica por los oficiales de aduanas?

Tabla 13: Resultados item 7

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) )
SI 20 100
NO 0 0
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 16: Grdfico de la tabla de resultados item 7

5l mNO

Fuente: Propia
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ftem 8: ¢Considera que el proyecto SAFIRO cuenta con las herramientas tecnoldgicas

para desarrollar la correcta gestion de riesgo operativo?

Tabla 14: Resultados item 8

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) )
SI 20 100
NO 0 0]
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 17: Grdfico de la tabla de resultados item 8

m3l mNO

Fuente: Propia

ftem 9: ¢Considera que al implementarse el proyecto SAFIRO las empresas de
transporte nacional e internacional ya no podran seguir aplicando la modalidad del

ruleteo?

Tabla 15: Resultados item 9

Respuesta| Expertos POI‘E;)I;taJe
SI 17 85
NO 3 15
Total 20 100

Fuente: Propia
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Figura 18: Grdfico de la tabla de resultados item 9

E5l mNO

Fuente: Propia

ftem 10: ¢Considera que la seguridad de los puestos de control de Puno, Tacna y

Tumbes disminuira al contar con menor personal cuando se automatice el proceso?

Tabla 16: Resultados item 10

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) )
SI 2 10
NO 18 90
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 19: Grdfico de la tabla de resultados item 10

mSl mNO

Fuente: Propia
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Dimension 3: Anélisis y disefio planteado
Ttem 11: éConsidera que el analisis realizado en el proyecto SAFIRO cumple con los

requisitos funcionales correctos?

Tabla 17: Resultados item 11

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) )
SI 20 100
NO 0] 0]
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 20: Grdfico de la tabla de resultados item 11

5l mNO

Fuente: Propia

ftem 12: ¢Considera que el desarrollo de los casos de uso de sistema del proyecto

SAFIRO recopila las actividades operativas que se realizan en el control fronterizo?

Tabla 18: Resultados item 12

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) J
SI 20 100
NO 0 0
Total 20 100

Fuente: Propia
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Figura 21: Grdfico de la tabla de resultados item 12

E5l mNO

Fuente: Propia

ftem 13: ¢Considera que las tecnologias de balanzas electronicas y antenas de
radiofrecuencia propuestas en el proyecto SAFIRO se acoplan a la ubicacion geografica

de los puestos de control terrestres de Puno, Tacna y Tumbes?

Tabla 19: Resultados item 13

Respuesta| Expertos POI‘((l‘%taJe
SI 18 90
NO > 10
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 22: Grdfico de la tabla de resultados item 13

mSl mNO

Fuente: Propia
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ftem 14: ¢Considera que el modelo de datos disefiado en el proyecto SAFIRO permite

ser escalable en el tiempo?

Tabla 20: Resultados item 14

Porcentaje
Respuesta | Expertos (%) :
SI 20 100
NO 0 o
Total 20 100

Fuente: Propia

Figura 23: Grdfico de la tabla de resultados item 14

Bl mNO

Fuente: Propia

ftem 15: ¢{Considera que los prototipos disefiados en el proyecto SAFIRO permitiran

llevar a cabo una adecuada gestion desde las sedes centrales?

Tabla 21: Resultados item 15

Porcentaje
Respuesta| Expertos (%) J
SI 20 100
NO 0 0
Total 20 100

Fuente: Propia
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Figura 24: Grdfico de la tabla de resultados item 15

mSl mNO

Fuente: Propia

El resultado de la validacion por juicio de expertos, demostré que el analisis y disefio
del proyecto SAFIRO cumple con las necesidades latentes en los puestos de control
fronterizo de las aduanas de Puno, Tumbes y Tacna, considerando que mejorara la
atencion del control de mercancia y fortaleciendo la seguridad y deteccién temprana

de ilicitos.

8.4 Conclusiones y Recomendaciones
En esta seccion se detallaran las conclusiones y recomendaciones en base al estudio y
analisis realizado en la presente investigacion:

v" Mediante la recopilacién de estudios aplicados en otras aduanas del mundo se
pudo obtener resultados de éxito que sirvan como referencia a la propuesta del
sistema SAFIRO para realizar de forma automatizada el control de ingreso y
salida de las mercancias en las fronteras terrestres de Peru.

v Es necesario la implementacion de sistemas modernos que permitan contribuir
a un mejor control de las actividades principales de los procesos aduaneros en
las fronteras y permitan disminuir el nivel de contrabando que genera pérdidas
en el pago de impuestos.

v" Actualmente las aduanas de mundo vienen realizando un rediseno de procesos
en sus servicios con la aplicacion de tendencias tecnologicas cumpliendo con los
objetivos que plantea la Organizacion Mundial de Aduanas (OMA) por
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consiguiente resulta favorable la iniciativa de implementar el proyecto SAFIRO
en las fronteras terrestres de Puno, Tacna y Tumbes de Pera.

v Se logro analizar e identificar las tecnologias de informacion y comunicaciones
apropiadas para llevar a cabo el proceso desasistido de control de ingreso y
salida de mercancias en Puno, Tacna y Tumbes, ya que siendo zonas alejadas de
la sede central ha tenido deficiencias para el uso actual del sistemas de
informacion, con la tecnologia RFID se permitira almacenar la informacion con
mayor rapidez.

v Se pudo analizar los requerimientos funcionales del proyecto SAFIRO y el nuevo
flujo de trabajo propuesto.

v Se disefi6 el modelo de datos que permita facilitar una post implementacion del
proyecto SAFIRO.
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10. Anexos

Anexo 01: Detalle de los casos de uso del sistema propuesto

1. Nombre del Caso de Uso del | CUSo1- E-Tracking CEBAF

Sistema

2. Descripcion del Caso de Uso

Permite la seleccion las opciones :
Registro Inicial

Registro de Balanza

Registro de Escaneo

Registro de Inspeccién Fisica

Registro de Salida CEBAF

Registro de Confirmacion de Salida del Pais
Modificacion de Tracking

Anulacion de Tracking

Consulta Seguimiento E-Tracking CEBAF
Consulta Viajes

Consulta Gestién

Consulta de Tiempos de Atencion

3. Actor(es)
Funcionario SUNAT
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4. Precondiciones

Men creado en la intranet de SUNAT dentro de la aplicacion del modulo de control

Vehicular para uso de funcionarios aduaneros de la Aduana de Puno Codigo 181,

Seccion de Atencion Fronteriza de Desaguadero 0203 (Puesto de control)

identificado con rol de Jefe o Supervisor o de Funcionario Aduanero y perfil.

Perfiles previamente creados en modulo de administracion de ment Intranet:
CEBAF-REGISTRO, CEBAF-MANTENIMIENTO.

Funcionario aduanero registrado previamente en catidlogo de usuarios - puestos

control y en moédulo de administracion de menu (intranet).

5. Post condiciones

Se permite la seleccidon de las opciones :

Registro Inicial
Registro de Balanza

Registro de Escaneo

Registro de Inspeccion Fisica
Registro de Salida CEBAF

Registro de Confirmacién de Salida del Pais

Modificacion de Tracking

Anulacion de Tracking

Consulta Seguimiento E-Tracking CEBAF

Consulta Viajes

Consulta Gestion

Consulta de Tiempos de Atencion

6. Flujo de eventos *

Nro. | Accion del Actor

Respuesta del Sistema

1 El actor ingresa al
modulo de
control vehicular

ingresando

El sistema reconoce que el usuario autentificado
corresponde la Aduana de Puno Codigo 181 y puesto de
control Seccion de Atencidén Fronteriza de Desaguadero

0203 identificado con rol Supervisor o no y segun su perfil
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codigo de usuario

y clave

previamente asignado de : CEBAF-REGISTRO o CEBAF-
GESTION o CEBAF-ACCESO TOTAL [RN58][RN59]

(Fase2) para tener acceso a las siguientes opciones :

Con Perfil CEBAF-REGISTRO:

Registro Inicial

Registro de Balanza

Registro de Escaneo

Registro de Inspeccién Fisica

Registro de Salida CEBAF

Registro de Confirmacion Salida del Pais (Fase2)
Consulta Seguimiento E — Tracking CEBAF

Consulta Viajes (Fase2)

Con Perfil CEBAF-GESTION (Fase2):

Consulta Seguimiento E — Tracking CEBAF
Consulta de Viajes
Consulta de Gestion

Consulta de Tiempos de Atenciéon

Con Perfil CEBAF-ACCESO TOTAL (Fase2):

Registro Inicial

Registro Balanza

Registro Escaneo

Registro Inspeccién Fisica
Registro Salida CEBAF

Registro Confirmacion Salida del Pais
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Modificacion de Tracking

Anulacion de Tracking

Consulta Seguimiento E — Tracking CEBAF
Consulta de Viajes.

Consulta de Gestion

Consulta de Tiempos de Atencion

Se da de baja al Perfil CEBAF-MANTENIMIENTO (Fase2)

Caso contrario, si el usuario autentificado no corresponde
ala Aduana de Puno Codigo 181y puesto de control Seccion
de Atencion Fronteriza de Desaguadero 0203 se mostrara
la opcion E — Tracking CEBAF y sus sub opciones pero no

podra usarla. Contintia con el flujo 14 Cerrar Ventana.

Antes de ingresar a las siguientes opciones:

Registro Inicial

Registro Balanza

Registro Escaneo

Registro Inspeccion Fisica

Registro Salida CEBAF

Registro Confirmacién Salida del Pais

Modificacion de Tracking

Anulacion de Tracking

El sistema valida lo siguiente:

Si el actor pertenece a la Seccion de Atencion Fronteriza
(Desaguadero - 0203) se invoca al servicio del caso de uso
CUS26 “Validar ubicacion de funcionario aduanero” del

modulo 341202 Consultas de Rol de servicio con los
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parametros numero de: Registro del funcionario aduanero
conectado y codigo de puesto de control.

Si retorna alguno de los siguientes mensajes de error no
continta el proceso:

“Funcionario no programado para el periodo actual”
“Funcionario no esta programado para el puesto de control
<Codigo y Nombre del PPCC> en la fecha y hora actual”
“Funcionario no se encuentra de servicio en el puesto de
control <Cédigo y nombre PPCC> para la fecha y hora

actual”

El actor

selecciona sub

opcion  Registro

El sistema invoca al CUS02 Registro Inicial de Tracking

Inicial
El actor | El sistema invoca al CUS03 Registro Balanza
selecciona  sub

opcion  Registro

Balanza
El actor | El sistema invoca al CUS04 Registro Escaneo
selecciona  sub

opcion  Registro

Escaneo

El actor | El sistema invoca al CUS05 Registro Inspeccion Revisién
selecciona opcion | Fisica

Registro

Inspecciéon

Revisién Fisica

El actor | El sistema invoca al CUS06 Registra Salida CEBAF
selecciona  sub
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opcion  Registra

Salida CEBAF
7 El actor | El sistema invoca al CUS07 Anulacion de Tracking(Fase2)
selecciona  sub

opcion Anulacion

del Tracking
8 El actor | El sistema invoca al CUS08 Consulta Seguimiento E-
selecciona  sub | Tracking CEBAF

opcion Consulta

E - Tracking
9 El actor | El sistema invoca al CUS11 Registro de Confirmacion Salida
selecciona  sub|del pais (Fase2)

opcion  Registro

de Confirmacion

Salida del pais

10 |El actor | El sistema invoca al CUS12 Modificacion de Tracking
selecciona  sub | (Fase2)
Opcion

Tracking

Modificacion de

9. Requisito asociado (Funcional, No Funcional)

RFo1, RFo1-Fase2

10. Prototipo de interfaz de usuario

Po1 Menu de médulo control Vehicular con Opcion E-tracking CEBAF y

sub opciones.

1. Nombre del Caso de Uso | CUS02: Registro Inicial de Tracking

del Sistema

2. Descripcion del Caso de Uso
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Este caso de uso permite la numeracion del tracking relacionado a un vehiculo

identificado por pais placa, placa de vehiculo y tipo de viaje.

Visualizando alerta de corresponder en las siguientes condiciones de vehiculo:

Para modalidad carga, tipo de viaje salida y condicion de vehiculo TAI(S), TAI (Con
DAM)

Para modalidad pasajero, tipo de viaje entrada y condicion de vehiculo BUSES (E),
VEHICULOS MENORES (E).

3. Actor(es)

Funcionario SUNAT que labora en puesto de control de frontera

Con alcance aduana Puno (181) y puesto de control Desaguadero (0203)
Con Perfil CEBAF-REGISTRO [RN59] 6

Con Perfil CEBAF-ACCESO TOTAL fRN59]

4. Precondiciones

Haber ingresado al modulo de control vehicular autentificindose con cédigo de aduana
Puno (181) y puesto de control Desaguadero (0203).

Estar creada la opcion E-Tracking CEBAF\Registro Inicial Tracking (desde el ment de
intranet)

Tener asignado previamente (desde el ment de intranet) el perfil de CEBAF-REGISTRO
0 CEBAF-ACCESO TOTAL con o sin el rol CEBAF-ROL-SUPERVISOR

Tener cargado el catalogo de paises TABLNEW tipo R1 segtin codigo de aduana, tipo R2
Paises Sudamérica y tipo XM Otros paises.

Tener cargado el catalogo de aduana - puesto de control ordenado por aduana y puesto
de control

Tener cargado el catalogo de relacion Tipo de Viaje vs Condicién de Vehiculo vs
Modalidad

Tener cargado el catalogo de Tipo de Viaje

77

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos




Tener cargado el catalogo de Tipo de Modalidad

Tener cargado el catalogo de Condicion de Vehiculo

Tener la vigencia abierta (Catalogo 380): 0088 - VIGENCIA PARA CEBAF II
- INTEGRACION CON SDA MANIFIESTO.

Que esté registrado el control de vigencia (Catalogo 380): 00XX - VIGENCIA
PARA EL REGISTRO INICIAL AUTOMATICO.

5. Post condiciones

Numeracion Inicial de Tracking (identificado con el formato Cédigo de Aduana-Puesto
de Control-Tipo de Viaje-Ano Tracking-Ntumero Tracking), tipo de viaje, modalidad de
transporte, condicion de vehiculo, con estado inicial “INICIADO” e identificacion de
direccionamiento CEBAF o Depésito Temporal.

Para los casos de vehiculos tipo de viaje con modalidad carga y condicién de vehiculo
TAI(S) o TAI (Con DAM), numeracion de tracking con registro de indicador de alerta de

corresponder.

6. Flujo de eventos *

Nro. |Accion del [ Respuesta del Sistema
Actor

1 El actor | 1.0 El sistema invoca al CUS13 Consultar Aduana y Puesto
selecciona |de control autorizada a tracking enviando el coédigo de
del  ment|aduana con el que se ha autentificado el usuario (181 Puno) y
principal la|puesto de control con el que se ha autentificado el usuario (0203
opcion: Desaguadero), de recibir respuesta autorizado muestra los datos
E- de la pantalla Po2.00 Registro Inicial Tracking, caso
Tracking |contrario de no estar autorizado, emite pantalla Po2.M1
CEBAF \|Mensaje validacion aduana y puesto de control no
Registro |autorizada a tracking con el mensaje de bloqueo con el texto

Inicial “Usuario no autorizado para usar esta opcion”.
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El sistema verifica si esta vigente el Registro inicial automatico. De
ser asi ejecuta el caso de uso “CUS02.01: Registro Inicial de
Tracking (Asignacion Automatica)”, y termina este caso de

uso. De no ser asi continida con la ejecucion de este caso de uso.

1.1 El sistema muestra la interfaz Po2.00 de Registro de
tracking donde se muestra la siguiente informacion y el ingreso

de los siguientes campos:

En la parte superior se mostraran los siguientes datos:

Aduana : Aduana del usuario donde se encuentra logueado
Puesto de Control : Puesto del usuario donde se encuentra
logueado

Usuario : Nombre del usuario logueado

Registro: Codigo del registro.

Fecha y hora de ingreso a la pantalla

Como cuerpo de la pantalla:

El titulo de la interface sera Registro Inicial Tracking

Tipo de Viaje con la alternativa a seleccionar Entrada (E) o Salida
(S), dato obligatorio a seleccionar. Por defecto seleccionado

Entrada.

Pais de la Placa Dato obligatorio a seleccionar, mostrara la lista de

paises en forma dindmica
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Placa, campo alfanumérico (niimero y letras en mayuscula sin

caracteres especiales) identificado-eon-un-asterisco-enroejo-come

dato obligatorio a ingresar.

Tiene Remolque / Arrastre, con la alternativa a seleccionar No o
SI, seleccionado por defecto No. Con excepcion de condicion de
vehiculo BUSES (E) y BUSES (S).

Placa remolque / arrastre, campo alfanumérico (sin caracteres
especiales) deshabilitado por defecto, a habilitarse en caso de
indicar que tiene remolque. Con excepcién de condicién de
vehiculo BUSES (E) y BUSES (S).

Modalidad de Transporte, mostrara la alternativa Carga o
Pasajero. Dato obligatorio a ingresar, seleccionado por defecto

Carga.

Condicion de Vehiculo: Mostrara la lista de direccionamiento en

forma dindmica

Si seleccion6 Entrada y Carga [RNo8]
Vehiculos para INI

TAI (E)

Canal Rojo Boliviano MI (antes Canal Rojo Boliviano)
Despacho Anticipado

Manifiesto de Importacion

Canal Rojo Boliviano TAI(E)

Si seleccion6 Salida y Carga [RNo9]
Vehiculos para INI

TAI (con DAM)

TAI (S)
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Manifiesto de Exportacion

Si seleccion6 Entrada y Pasajero[RNO1][RN61][RN10]
Buses(E)

Vehiculos Menores(E)

Si seleccion6 Salida y Pasajero

Buses(S)

Vehiculos Menores(S)

Boton Validar Fransite— Solicitud TAI: sera mostrado y usado en
caso de haber seleccionado tipo de viaje Entrada, modalidad de
transporte Carga y condiciéon del Vehiculo TAI (E) e-Canal Reje
Boliviano TAI (E)

Boton Validar Declaracion TAI: sera mostrado y usado en caso de
haber seleccionado tipo viaje Salida, modalidad de transporte
carga y condicion de Vehiculo TAI (con DAM) o TAI (S). Para otras
condiciones el campo se mostrara deshabilitado y con sus valores

por defecto.

Numero de Transito o Solicitud, dato a ser mostrado una vez que

haya sido encontrado el nimero de transito o solicitud.

Bot6n Valida Manifiesto, sera usado en caso de haber seleccionado
tipo de viaje Entrada, modalidad de transporte carga y condiciones
de vehiculo Manifiesto importacion, Despacho anticipado, Canal
Rojo Boliviano MI o tipo de viaje Salida, modalidad de transporte
carga y condicion de vehiculo Manifiesto exportacion. Para otras
condiciones el campo se mostrara deshabilitado y con sus valores

por defecto.

Numero de Manifiesto terrestre, campo a ser obligatorio cuando

tipo de viaje Entrada, modalidad de transporte carga y condiciones
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de vehiculo Manifiesto importacion, Despacho Anticipado, Canal
Rojo Boliviano MI o tipo de viaje Salida, modalidad de transporte
carga y condicion de vehiculo Manifiesto exportacion. Para otras
condiciones el campo se mostrara deshabilitado y con sus valores

por defecto.

Fecha, campo a mostrarse so6lo cuando se ha encontrado un

numero de manifiesto terrestre :

Para tipo de viaje entrada, condiciones de vehiculo:

Manifiesto de Importacion, se mostrara la fecha y hora de llegada
del vehiculo pase-a-definitive asociado al manifiesto

Despacho Anticipado, se mostrara la fecha y hora de llegada del
vehiculo asociado pase-a-definitive al manifiesto

Canal Rojo Boliviano MI, se mostrara la fecha de numeracion del
manifiesto.

Para tipo de viaje salida y condicion de vehiculo:

Manifiesto de Exportacion, se mostrara la fecha de numeracion del

manifiesto

Boton Grabar, boton que graba el registro inicial de tracking.

Botén Limpiar, boton que limpia variables y setea valores por

defecto.

Boton Cancelar. Boton que deja sin efecto todo y retorna al ment

principal.

El actor
selecciona
Tipo de

2.1 El sistema identificara con valor E si el actor seleccion6
Entrada y con valor S si selecciond Salida. Siendo un dato

obligatorio a seleccionar. Por defecto estara marcado Entrada.
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Viaje
pudiendo
ser Entrada
(E) o Salida
(S)

El

selecciona el

actor

pais de la

placa

El campo box “Pais Placa” mostrara inicialmente la lista de paises
frecuentes segin la aduana del usuario logueado al Sistema,
adicionalmente se mostrara al final los items ”Suramérica” y

“Resto de Paises”.

A continuacion se detalla la relacion de paises por el puesto de

control:
Intendencia de Lista de paises
Aduana PCF frecuentes
Perq, Bolivia,
Desaguader | Suramérica, resto de
Puno 0 paises

En esta primera consulta :

De haber seleccionado tipo de viaje Entrada, se mostrara
seleccionado por defecto el pais Bolivia.

Debe haber seleccionado tipo de viaje Salida, se mostrara

seleccionado por defecto el pais Pera.

Al seleccionar el ftem “Suramérica”, automéaticamente el combo
box mostrara los paises de América del Sur ordenados
alfabéticamente (incluyendo Pert), también mostrara al final los

items “Paises Frecuentes” y “Resto de Paises”.
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Al seleccionar el item “Resto de Paises”, automaticamente el
combo box mostrara la lista de todos los paises ordenados
alfabéticamente, también mostrara al final los items “Paises

Frecuentes” y “Suramérica”.

Al seleccionar el item “Paises Frecuentes”, automaticamente el
combo box mostrara la lista de paises frecuentes segun el cuadro
anterior, incluyendo al final los items “Suramérica” y “Resto de

Paises”

Los nuevos items definidos tendran los codigos:
Paises Frecuentes: 01
Suramérica: 02

Resto de Paises: 03

El actor
ingresara el
nimero de
placa del

vehiculo

4.1 El sistema verificara que el nimero de placa sea un dato
alfanumérico.
Contintia con el flujo 5 para identificar si el vehiculo tiene o no

remolque.

El

seleccionara

actor

si tiene o no
remolque /

arrastre.

5.1 El sistema por defecto le mostrara que no tiene remolque y con
la placa de remolque en blanco, deshabilitada y oculta. Contintia

el flujo 6(seleccionar modalidad de transporte).

5.2 Si el actor selecciona tiene remolque, el sistema mostrara el
campo placa remolque en blanco y habilitada. Continta el flujo

5.2.1 (ingresar placa de remolque / arrastre) [RN61].

5.3 Si el actor selecciona que no tiene remolque luego de haber

seleccionado que si tiene remolque, el sistema blanqueara el
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niamero de la placa de remolque, la deshabilitara, ocultara y

continuara con el flujo 6(seleccionar modalidad de transporte).

5.2.1 |El actor|5.2.1.1 El sistema verificara que el nuimero de placa sea
ingresa alfanumérico (s6lo permite digitar letras en mayuscula y/o
placa de | nimeros) con una longitud maxima de 8 digitos. Y contintia el
remolque /|flujo 6(seleccionar modalidad de transporte).
arrastre

6 El actor | El sistema le muestra la modalidad de transporte Carga o Pasajero
selecciona |tanto para viaje de entrada (E) o salida (S).

Modalidad |De seleccionar modalidad de transporte Carga, continua con el
de flujo 6.1 (seleccionar modalidad de transporte carga).
transporte | De seleccionar modalidad de transporte Pasajero continta con el
flujo 6.2
(Seleccionar modalidad de transporte pasajero).

6.1 El actor [6.1.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte cargay tipo de viaje entrada ( E ), el sistema le muestra
Modalidad |las condiciones de vehiculo pantalla Po2.01.01:
de
transporte | Vehiculos para INI (Inspecciéon No Intrusiva)
carga TAI (E)

Canal Rojo Boliviano MI [RN15]
Despacho anticipado

Manifiesto de Importacion

Canal Rojo Boliviano TAI(E)

Contintia con el flujo 7.
6.1.2 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de

transporte carga y tipo de viaje salida ( S ), el sistema le muestra

las condiciones de vehiculo pantalla Po2.02.01:
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Vehiculos para INI (Inspeccién No Intrusiva)
TAI (con DAM)
TAI (S)

Manifiesto de Exportacion

Continda con el flujo 7.

6.2 El actor|6.2.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte Pasajero y tipo de viaje entrada ( E ), el sistema le
modalidad |muestra las condiciones de vehiculo pantalla P02.01.02:
de
transporte
pasajero Buses (E)

Vehiculos menores (E)

Continda con el flujo 7.

6.2.2 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
transporte Pasajero y tipo de viaje salida ( S ), el sistema le
muestra las condiciones de vehiculo pantalla Po2.02.02:

Buses (S)

Vehiculos menores (S)

Continda con el flujo 7.

7 El actor [ En el caso de modalidad de transporte Carga
selecciona | El sistema continuara con el flujo7.107.20 7.30 7.40 7.50 7.6

condicion de

vehiculo.

07.70 7.8 07.9 segln el direccionamiento que haya seleccionado.

En el caso de modalidad de transporte Pasajero
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El sistema continuara con el flujo 7.10 0 7.11 0 7.12 0 7.13

Segun el direccionamiento que haya seleccionado.

7.1

El actor
selecciona
condicién de
vehiculo
Vehiculos
para INI
(Inspeccion

no intrusiva)

7.1.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
transporte carga y tipo de viaje entrada (E) y condicion de vehiculo
de vehiculo Vehiculos para INI (Inspeccion no intrusiva). Invoca
al CUS16 Verificacion de numeracion anterior de Placa
7.1.1.a) De recibir respuesta de haber encontrado un registro de
numeracion anterior en estado iniciado o en proceso, muestra
pantalla Po2.M2 Mensaje validacion de placa con mensaje
emergente de bloqueo “Placa est4 asociada a un tracking en estado
Iniciado o En Proceso Aduana-Puesto de Control-Tipo de Viaje-
Ano-Numero Tracking” y botén [aceptar] e identifica que no
puede numerar, continta con flujo 7.1.1.1 presionar botén
[Aceptar]

7.1.1.b) caso contrario contintia con el punto 7.1.3

7.1.2 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
transporte carga y tipo de viaje salida (S) y condiciéon de vehiculo
Vehiculo para INI (Inspeccion no intrusiva). Invoca al CUS16
Verificacion de numeracion anterior de Placa

7.1.2.a) De recibir respuesta de haber encontrado un registro de
numeracion anterior en estado Iniciado o En Proceso, muestra
pantalla Po2.M2 Mensaje validacion de placa con mensaje
emergente de bloqueo “Placa esta asociada a tracking en estado
Iniciado o En Proceso Aduana-Puesto de Control-Tipo de Viaje-
Ano-Numero Tracking” y botén [aceptar] e identifica que no
puede numerar, contintia con flujo 7.1.1.1 presionar boton
[Aceptar]

7.1.2.b) Casos contrario continda con el flujo 7.1.3.
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7.1.3 Contintta—eon—elflujo—15-Grabar: Contintia con el flujo 8

seleccion boton [Validar Manifiesto]

7.1.1.1 | El actor |7.1.1.1.1 Al presionar el actor el boton [Aceptar] de la pantalla
presiona Po2.M2 Mensaje validacion de placa se cierra y el cursor se
botén posiciona en la seccién de placa para ingresar un nuevo ntimero
[Aceptar] de placa

7.2 El actor|7.2.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte cargay tipo de viaje entrada (E) y condicién de vehiculo
condicién de | TAI (E). Continaa con el flujo 9 seleccion botén [Validar Solicitud
vehiculo TAI].

TAI (E)

7.3 El actor [7.3.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte cargay tipo de viaje entrada (E) y condicién de vehiculo
condicion de | Canal Rojo Boliviano MI. Contintia con el flujo 8 seleccion botén
vehiculo [Validar Manifiesto] Centinttaecon-e-lujo15-Grabar
Canal Rojo
Boliviano
MI

7.4 El actor [7.3.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte carga y tipo de viaje entrada (E) y condicién de vehiculo
condicion de |importacién. Continta con el flujo 8 seleccion boton [Validar
vehiculo Manifiesto].

Manifiesto
de
importaci
on

7.5 El actor | El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de transporte
selecciona |cargay tipo de viaje Entrada (E) y condicién de vehiculo Despacho

condicién de
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vehiculo Anticipado. Contintia con el flujo 8 seleccién boton [Validar
Despacho |Manifiesto]. ContinttaeconeHlujo15Grabar.
anticipado

7.6 El actor|7.4.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte carga y tipo de viaje salida (S) y condicion de vehiculo
condicion de | Manifiesto de exportacion.
vehiculo Continda con el flujo 8 seleccion botén [Validar Manifiesto].
Manifiesto
Exportaci
on

7.7 El actor [7.7.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte carga y tipo de viaje salida (S) y condicion de vehiculo
condicion de | TAI con DAM. Contintia con el flujo 9 seleccién boton [Validar
vehiculo Declaracion TAI].

TAI (con
DAM)

7.8 El actor [7.8.1 El sistema identifica que ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte carga y tipo de viaje salida (S) y condicién de vehiculo
condicién de | TAI (S) puro. Contintia con el flujo 9 seleccion boton [Validar
vehiculo Declaracion TAI].

TAI (S)

7.9 El actor | 7.9.1 El sistema identifica que se ha seleccionado modalidad de

selecciona |transporte cargay tipo de viaje entrada (E) y condicion de vehiculo

condicion de
vehiculo
Canal Rojo
Boliviano

con TAI

(E)

Canal Rojo Boliviano con TAI (E). Contintia con el flujo 9 [Validar
Solicitud]
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7.10 |El actor |7.10.1 El sistema identifica que se ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte pasajero y tipo de viaje entrada (E) y condicion de
condicién de | vehiculo Buses (E) eontintta-econ-el-flujo151Grabar}
vehiculo 7.10.2 El sistema selecciona indicador que no tiene remolque y lo
Buses(E) |deshabilita, blanqueard el nimero de la placa de remolque, la

deshabilitara , ocultara y continuaréa con el flujo 15 [Grabar]

7.11 El actor | 7.11.1 El sistema identifica que se ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte pasajero y tipo de viaje entrada (E) y condicién de
condicion de | vehiculo Vehiculos Menores (E) continta con el flujo 15 [Grabar]
vehiculo
Vehiculos
menores
(E)

7.12 |El actor |7.12.1 El sistema identifica que se ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte pasajero y tipo de viaje salida (S) y condicion de
condicién de | vehiculo Buses (S) eentinta-con-el-flujo-151Grabar}
vehiculo 7.12.2 El sistema selecciona indicador que no tiene remolque y lo
Buses(S) |deshabilita, blanqueara el nimero de la placa de remolque, la

deshabilitard , ocultara y continuaré con el flujo 15 [Grabar]

713 |El actor | 7.13.1 El sistema identifica que se ha seleccionado modalidad de
selecciona |transporte pasajero y tipo de viaje salida (S) y condicion de
condicién de | vehiculo Vehiculos Menores (S) continta con el flujo 15 [Grabar]
vehiculo
Vehiculos
menores
(S)

8 El actor | 8.1 El boton “Validar Manifiesto” se muestra habilitado al
selecciona |haber seleccionado : tipo de viaje Entrada, modalidad de
botén transporte carga y condicion de vehiculo Vehiculos para INI,
“Validar Manifiestos de Importacién, Despacho Anticipado, Canal Rojo
Manifiesto”
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con campos
de numero
de
manifiesto
con valores
por defecto y
deshabilitad

0S.

Boliviano MI o tipo de viaje Salida, modalidad de transporte carga

y condiciéon de vehiculo Manifiesto de Exportacion.

Para tipo de viaje entrada v condicién de vehiculo Manifiesto de

Importacién o Despacho Anticipado o Canal Rojo Boliviano MI :

8.2 Internamente buscara el manifiesto terrestre més reciente
dentro de un plazo no mayor a 30 dias a la fecha de numerado el
manifiesto, la bisqueda de Manifiesto de Carga sera hasta un
méaximo de 30 dias calendarios anteriores a la fecha de registro en
E-Tracking, sin registro de IVA, relacionado al namero de placa de

vehiculo a numerar.

8.2.1 En caso de condicién de vehiculo Manifiesto de Importacion
o Despacho Anticipado el manifiesto debe encontrarse con fecha y

hora de llegada en estado definitivo y sin nota de tarja

8.2.2 En caso de condicion de vehiculo Canal Rojo Boliviano MI,

el manifiesto debe encontrarse sin fecha y hora de llegada.

[RN75]

8.2.3 Para ello en ambos casos 8.2.1 0 8.2.2 enviara como
parametros de buasqueda el nimero de placa del vehiculo, estado
Iniciado, tipo de viaje Entrada, modalidad de transporte (Carga),
condicion de vehiculo Manifiesto de Importacion o Despacho
Anticipado o Canal Rojo Boliviano MI, c6digo de aduana con el
que se autentifico el usuario, codigo aduana manifiesto, ano
manifiesto, namero de manifiesto y condicion de busqueda del

manifiesto (N:Numerado D:Definitivo o P:Provisional). El proceso
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invoca al caso de uso CUS17 Busqueda de manifiesto

relacionado a una placa de vehiculo

Hay que tener presente que si el usuario se autentificé con codigo
de aduana Puno (181) y puesto de control Desaguadero (0203), la
busqueda del nimero de manifiesto sera con el cédigo de aduana
Desaguadero (262), en otros caso con el cédigo de aduana con el

que se autentifico o que ingrese.

Para tipo de viaje salida y condicion de vehiculo Manifiesto de
Exportacidn :

8.3 Internamente buscara dentro de un plazo no mayor a 30 dias
a la fecha de proceso, el namero de manifiesto terrestre
relacionado al nimero de placa de vehiculo a numerar. El
manifiesto debe encontrarse en estado numerado sin fecha de
inicio de embarque, para ello enviard como parametros de
buisqueda el nimero de placa del vehiculo, estado Iniciado, tipo de
viaje Salida, modalidad de transporte (Carga), condicién de
vehiculo Manifiesto de Exportacion, codigo de aduana con el que
se autentifico el usuario, co6digo aduana manifiesto, afno
manifiesto, numero de manifiesto y condicién de busqueda del
manifiesto (N: Numerado). El proceso invoca al caso de uso
CUS17 Busqueda de manifiesto relacionado a una placa

de vehiculo

Hay que tener presente que si el usuario se autentificé con codigo
de aduana Puno (181) y puesto de control Desaguadero (0203), la

busqueda del nimero de manifiesto sera con el cédigo de aduana
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Desaguadero (262), en otros caso con el codigo de aduana con el

que se autentifico o que ingrese.

8.4 De encontrar el manifiesto terrestre

8.4.1 En el caso de condicion de vehiculo Manifiesto de
importacion o Despacho Anticipado, el sistema mostrara en
pantalla de ingreso de tracking el niimero de manifiesto “cédigo
de Aduana manifiesto-Afio manifiesto-Numero manifiesto-codigo
de via de transporte del manifiesto” y fecha-hora de llegada que

paso a definitivo. Contintia con el flujo 15 Grabar.

8.4.2 En el caso de condicion de vehiculo Manifiesto de
Exportacion, el sistema mostrard en pantalla de ingreso de
tracking el nimero de manifiesto “c6digo de Aduana manifiesto-
Ano manifiesto-Ntimero manifiesto-cédigo de via de transporte
del manifiesto” y fecha de numeracién del manifiesto. Contintia

con el flujo 15 Grabar.

8.4.3 En el caso de condicion de vehiculo Canal Rojo Boliviano M1,
el sistema mostrara en la pantalla de ingreso de tracking el nimero
de manifiesto “codigo de Aduana manifiesto-Afio manifiesto-
Numero manifiesto-codigo de via de transporte del manifiesto” y
Fecha que encontr6 en provisional al de numeracion del
Manifiesto (en este caso sera el momento en el que se realiza el

registro inicial) [RN15]. Continda con el flujo 15 Grabar.

8.5 De no encontrar el manifiesto terrestre automaticamente

procede a realiza la segunda basqueda de forma manual
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Para caso de tipo de viaje Entrada y Manifiesto de Importacién o
Despacho Anticipado

8.5.1 De no encontrar el manifiesto terrestre en estado definitivo
numerado, el sistema muestra el pantalla Po2.M3 Mensaje
Manifiesto sin estado definitivo no numerado con mensaje

de bloqueo:

-De ser busqueda sin nimero de manifiesto (primera bisqueda):

“No existe manifiesto con estado definitivo numerado en los

ultimos 30 dias” y botén [aceptar] contintia con el flujo 8.7

-De ser busqueda con nimero de manifiesto (segunda btsqueda):
“No existe manifiesto con estado definitivo numerado”,
“Seleccionar condicion de vehiculo TAI” y botén [aceptar]

continta con el flujo 8.7

Para caso de tipo de viaje Entrada v Canal Rojo Boliviano MI

8.5.2 De no encontrar el manifiesto terrestre en estado provisional
numerado, el sistema muestra el pantalla Po2.M13 Mensaje
Manifiesto sin estado provisional no numerado con

mensaje de bloqueo:

-De ser btisqueda sin nimero de manifiesto (primera bisqueda):

“No existe manifiesto con estado provisional numerado en los

ultimos 30 dias” y bot6on [aceptar] contintia con el flujo 8.7

-De ser btisqueda con nimero de manifiesto (segunda busqueda):
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“No existe manifiesto con estado provisional numerado”, y boton

[aceptar] contintia con el flujo 8.7

Para caso de tipo de viaje Salida y Manifiesto de Exportacion
8.6 De no encontrar el manifiesto terrestre numerado, el sistema

muestra pantalla Po2.M5 Mensaje No existe Manifiesto con
mensaje de bloqueo

-De ser btisqueda sin nimero de manifiesto (primera bisqueda):

“No existe manifiesto con estado numerado en los tltimos 30 dias”

y bot6n [aceptar] contintda con el flujo 8.7

-De ser btisqueda con nimero de manifiesto (segunda biasqueda):

“No se encontr6 nimero de Manifiesto de Exportacion” y boton

[aceptar] contintia con el flujo 8.7

8.7

Usuario
selecciona
botén

[Aceptar]

Se cierra la pantalla Po2 Mensaje, se habilitan los campos de

nimero de manifiesto. Continua con el flujo 8.8

8.8

El actor

los
del

ingresa

datos

manifiesto y |i

selecciona
boton
“Validar

Manifiesto”

8.8.2 En caso de ser tipo de viaje Salida y modalidad Manifiesto de

exportacion, el sistema continua con el flujo 8.3 buscar manifiesto
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cuyo flujo invoca al caso de uso CUS17 Busqueda de

manifiesto relacionado a una placa de vehiculo

El actor
selecciona
botén
[Validar
Declaracién
TAI] o
[Validar
Solicitud
TAT]

9.1 El sistema identifica que se ha seleccionado: tipo de viaje
Entrada o

Salida, modalidad de transporte carga, condicion de vehiculo TAI
(E) o TAI (S) o TAI (con DAM) o Canal Rojo Boliviano TAI (E)

continda con el flujo 9.2 0 9.3

Para tipo de viaje de Entrada con condicion de vehiculo

TAI (E) o-Canal Rojo Boliviano TAL(E)

9.2 El sistema busca una solicitud de TAI en estado “Pendiente”

para dicha placa y pais placa.CUS18 Busqueda de Transito
TAI (Solicitud / Declaracion)

9.2.1 Si encuentra muestra en la pantalla Po2 Ingreso de
Tracking el nimero de la solicitud de transito con la siguiente

estructura:

e Numero de Solicitud de Transito
e Aduana-Ano-Régimen-Pais de Inicio-Numero de la
Solicitud-Pais de Destino, contintia con el flujo 15 Grabar.

Ejemplo : Numero de Solicitud 262-17-83-PE-15205-BO

9.2.2 Si no encuentra se muestra pantalla de mensaje Po2.M6
Validacion de solicitud de TAI con el texto de bloqueo “No se
encontro Solicitud de TAI” no deja grabar y continda con el flujo

17 boton [Limpiar]

Para tipo de viaje de Salida con condicion de vehiculo TAI
(S) o TAI (con DAM)
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9.3 El sistema busca una declaracion TAI en estado “En transito”
para dicha placa.CUS18 Busqueda de Transito TAI
(Solicitud / Declaracion), pasando como parametros pais
placa, nimero de placa, tipo de viaje (S Salida), modalidad de
transporte (01 carga), condicién de vehiculo (TAI (S) o TAI
(Con DAM), codigo de aduana (cdédigo de aduana del usuario que
se loguea), fecha proceso (sysdate), codigo de alerta a buscar
(‘Coo1’ Arribo fuera de plazo de vehiculo en transito)

9.3.1 Si encuentra muestra el nimero de la declaraciéon con la

siguiente estructura:

e Numero de Declaracion de Transito

e Aduana-Ano-Régimen-Pais de Inicio-Numero de la
Declaracion-Pais de Destino

e Internamente asigna al identificador de alerta: 0 no
encontro alerta o 1 encontro alerta)

e Continda con el flujo 15 Grabar

Ejemplo : Nimero de Declaracion de Transito 262-17-83-PE-

15205-BO

9.3.2 Para la condicion de vehiculo TAI (con DAM) se muestra:
la DAM de salida y su canal de control asignado, al lado derecho

de la declaracion de transito, con la siguiente estructura:

e Aduana-Afno-Régimen-Numero de la Declaracién

Ejemplo : DAM 262-2021-40-123456 Canal: ROJO

De no encontrar una declaracion de exportacién asociada se
muestra el siguiente texto en el lugar en donde se deberia

mostrar la DAM: “No se encontré DAM de exportacion”
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9.3.3 Si la condicion del vehiculo es TAI (S) o TAI (Con DAM),
entonces el sistema verifica si el TAI cuenta con precintos RFID,
se ser asi muestra el siguiente mensaje informativo emergente:
“Declaracion de transito cuenta con los siguientes precintos RFID:

[lista_precintos_rfid]”

9.3.4 Si no encuentra se muestra pantalla de mensaje Po2.M7
Validacion de Declaracion de TAI con el texto de bloqueo “No
se encontrd Declaracion de TAI” no deja grabar y continta con el

flujo 17 boton [Limpiar]

15

El actor
selecciona el
boton

“Grabar”

15.1 El sistema identifica que se haya ingresado el tipo de viaje
Entrada o Salida.

15.2 El sistema identifica que se haya seleccionado el pais placa
caso contrario muestra el mensaje “Seleccione Pais Placa” y boton
[Aceptar]. De seleccionar bot6n [Aceptar] regresa a la pantalla de

Registro Tracking

15.3 El sistema identifica que se haya ingresado placa del vehiculo,
de encontrar dato vacio o con espacio en blanco muestra el
mensaje “Ingrese Numero de Placa” y boton [Aceptar].De
seleccionar botoén [Aceptar] regresa a la pantalla de Registro

Tracking:

15.4 Para condiciéon de vehiculo distintos a BUSES (E) y BUSES
(S): El sistema identifica que: si ha seleccionado que tiene
remolque / arrastre el campo placa remolque / arrastre no se

encuentre vacio o con espacio en blanco, caso contrario muestra el
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mensaje “Ingrese Numero de Placa Remolque / Arrastre” y boton
[Aceptar]. De seleccionar boton [Aceptar] regresa a la pantalla de

Registro Tracking

15.4.1 Para condicion de vehiculo distintos a BUSES (E) y BUSES
(S): El sistema selecciona que no tiene remolque y el campo placa

remolque/arrastre lo registra con un espacio en blanco

15.5 El sistema identifica que se haya seleccionado modalidad de

transporte: Carga o Pasajero

15.6 El sistema identifica que se haya seleccionado la condicion de
vehiculo indicado en el flujo 7, caso contrario muestra el mensaje
“Seleccione Condicion de Vehiculo” y boton [Aceptar]. De
seleccionar botén [Aceptar] regresa a la pantalla de Registro

Tracking.

Modalidad Carga

15.6.1 De haber seleccionado condicién de vehiculo Vehiculos
para INI

15.6.1.1 Sea para tipo de viaje Entrada o Salida y modalidad de
transporte Carga, el sistema asignard y registrara
direccionamiento CEBAF y zona 11, contintia con flujo 15.13

Calculo de Capacidad de estacionamiento.

15.6.2 De haber seleccionado condicion de vehiculo TAI (E) y tipo
de viaje Entrada y modalidad de transporte Carga
15.6.2.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de

viaje Entrada

99

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos




15.6.2.2 El sistema verificara que se tenga namero de solicitud
TAI, de no tener no debe dejar grabar caso contrario continua con
el punto 15.6.2.3

15.6.2.3 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 11 contintia con flujo 15.13 Calculo de Capacidad de

estacionamiento.

15.6.3 De haber seleccionado condicion de vehiculo TAI (S) y tipo
de viaje Salida y modalidad de transporte Carga

15.6.3.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Salida

15.6.3.2 El sistema verificara que se tenga nimero de declaracion
TAI, de no tener no debe dejar grabar caso contrario continua con
el punto 15.6.3.3

15.6.3.3 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 11 continia con flujo 15.13 Calculo de Capacidad de

estacionamiento.

15.6.4 De haber seleccionado condicion de vehiculo TAI (con
DAM) y tipo de viaje Salida y modalidad de transporte Carga
15.6.4.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Salida

15.6.4.2 El sistema verificara que se tenga nimero de declaracién
TAI, de no tener no debe dejar grabar caso contrario continua con
el punto 15.6.4.3

15.6.4.3 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 9 continda con flujo 15.13 Calculo de Capacidad de

estacionamiento.

15.6.5 Canal Rojo Boliviano TAI (E) y tipo de viaje Entrada y

modalidad de transporte Carga
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15.6.5.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Entrada

15.6.5.2 El sistema verificara que se tenga ntimero de solicitud
TAI, de no tener no debe dejar grabar caso contrario continua con
el punto 15.6.5.3.

15.6.5.3 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 9 continia con flujo 15.13 Calculo de Capacidad de

estacionamiento.

15.6.6 De haber seleccionado condiciéon de vehiculo Canal Rojo
Boliviano MI:

15.6.6.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Entrada

15.6.6.2 El sistema verificara que se haya seleccionado modalidad
de transporte Carga

15.6.6.3.0 El sistema verificara que haya seleccionado el boton de
Validar Manifiesto para continuar con el punto 15.6.6.3 caso
contrario no deja grabar y muestra el mensaje de bloqueo
Poz2-M14 Botén Validar Manifiestoeon—el-mensaje “Haga
Clic en Validar Manifiesto” si-viene-dela—primerabésqueda—o-el
Brrbsereds

15.6.6.3 El sistema verificarA que cuente con numero de
manifiesto importacion terrestre con fecha de numeracion de
manifiesto, estado provisional sin nota de tarja fecha de llegada y
sin IVA. De no tener no debe dejar grabar, caso contrario contintia
con el punto 15.6.6.4

15.6.6.4 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 9 continia con flujo 15.13 Calculo de Capacidad de

estacionamiento.
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15.6.7 De haber seleccionado condicion de vehiculo Manifiesto
de Importacion:

15.6.7.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Entrada

15.6.7.2 El sistema verificara que se haya seleccionado modalidad
de transporte Carga

15.6.7.3.0 El sistema verificara que haya seleccionado el boton de
Validar Manifiesto para continuar con el punto 15.6.7.3 caso
contrario no deja grabar y muestra el mensaje de bloqueo
Po2.M14 Boton Validar Manifiesto con el mensaje “Haga
Clic en Validar Manifiesto” si viene de la primera btisqueda o el
mensaje “Debe Validar el Manifiesto” si viene de la segunda
basqueda.

15.6.7.3 El sistema verificara que cuente con niimero de manifiesto
importacion terrestre con fecha y hora de llegada y fecha de pase
a definitivo y sin nota de tarja IVA, de no tener no debe dejar
grabar caso contrario continta con el punto 15.6.7.4 (RN20)
15.6.7.4 El sistema asignara y registrara direccionamiento DT
(Deposito Temporal), no calcula capacidad de estacionamiento y

continta con flujo 15.15.

15.6.8 De haber seleccionado condicién de vehiculo Despacho
Anticipado:

15.6.8.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Entrada

15.6.8.2 El sistema verificara que se haya seleccionado modalidad
de transporte Carga

15.6.8.3.0 El sistema verificara que haya seleccionado el boton de
Validar Manifiesto para continuar con el punto 15.6.8.3 caso

contrario no deja grabar y muestra el mensaje de bloqueo

Po2M14 Botén Validar Manifiesto con ¢l mensaje “l1laga
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Clic en Validar Manifiesto” si viene de la primera busqueda e-el

Bripsedas

15.6.8.3 El sistema verificara que cuente con numero de
manifiesto importacion terrestre con fecha y hora de llegada ¥
feeha-de-pase-a-definitive y sin-neta-de-tarja IVA, de no tener no
debe dejar grabar caso contrario continia con el punto 15.6.8.4
(RN20)

15.6.8.4 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 9. Contintia con flujo 15.13 Célculo de Capacidad de

estacionamiento.

15.6.9 De haber seleccionado condicion de vehiculo Manifiesto
de Exportacion:

15.6.9.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Salida

15.6.9.2 El sistema verificara que se haya seleccionado modalidad
de transporte Carga

15.6.9.3.0 El sistema verificara que haya seleccionado el bot6n de
Validar Manifiesto para continuar con el punto 15.6.9.3 caso
contrario no deja grabar y muestra el mensaje de bloqueo
Poedag-Boteonahdas—denifesto—ecorn—rebmensade “Tlagn
Clic en Validar Manifiesto” si viene de la primera busqueda o el
mensaje “Debe Validar el Manifiesto” si viene de la segunda
busqueda.

15.6.9.3 El sistema verificara que cuente con numero de
manifiesto exportacion con fecha de numeracion, de no tener no
debe dejar grabar caso contrario contintia con el punto 15.6.9.4
15.6.9.4 El sistema asignara y registrara direccionamiento CEBAF
y zona 9. Continua con flujo 15.13 Calculo de Capacidad de

estacionamiento.
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Modalidad Pasajero

15.6.10 De haber seleccionado condicion de vehiculo Buses (E)
15.6.10.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Entrada

15.6.10.2 El sistema verificara que se haya seleccionado modalidad
de transporte Pasajero

15.6.10.3 El sistema asignard y registrard direccionamiento
CEBAF, Lote 2 y zona Pasajeros, continta con flujo 15.13 Célculo

de Capacidad de estacionamiento.

15.6.11 De haber seleccionado condiciéon de vehiculo Vehiculos
Menores (E)

15.6.11.1 El sistema verificara que se haya seleccionado el tipo de
viaje Entrada

15.6.11.2 El sistema verificara que se haya seleccionado modalidad
de transporte Pasajero

15.6.11.3 El sistema asignard y registrarad direccionamiento
CEBAF, Lote 2 y zona Pasajeros {V-Meneres), continia con flujo

15.13 Calculo de Capacidad de estacionamiento.

15.6.12 De haber seleccionado condicion de vehiculo Buses (S)
15.6.12.1 El sistema muestra el mensaje de bloqueo “Condicién de
Vehiculo no autorizado” y botén [Aceptar]. De seleccionar botén

[Aceptar] regresa a la pantalla de Po2.00 Registro Tracking.

15.6.13 De haber seleccionado condicion de vehiculo Vehiculos
Menores (S)
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15.6.13.1 El sistema muestra el mensaje de bloqueo “Condicién de
Vehiculo no autorizado” y botén [Aceptar]. De seleccionar botén

[Aceptar] regresa a la pantalla de P02.00 Registro Tracking.

15.12 El sistema procede a verificar si existe una alerta para el pais

placa y nimero de placa a numerar

15.12.01 Para el tipo de viaje entrada

15.12.01.01 Modalidad de transporte Carga

15.12.01.01.01 Para cualquier condicion de vehiculo, no busca
alerta continiia con el flujo 15.13 Calculo de capacidad de

estacionamientos

15.12.01.02 Modalidad de transporte Pasajero

15.12.01.02.01 Condicion de vehiculo BUSES (E)
15.12.01.02.01.1 Invoca al caso de uso CUS27 Buscar Alerta
pasando como parametros pais placa, placa, fecha del proceso (en
este caso la fecha del dia que se estd intentando numerar el
tracking), cddigo aduana (cédigo de aduana del usuario que se
autentifica para el caso 181), codigo puesto control (codigo de
aduana del usuario que se autentifica para el caso 0203) codigo
de alerta a buscar (Poo1 Alerta por falta de numeraciéon o
Regularizacion de viaje ver anexo 04 catalogos cédigo de
alerta a buscar), tipo de viaje (E Entrada), modalidad (02
Pasajero), condicién de vehiculo (10 BUSES E), codigo de hito RI
(Registro Inicial)

15.12.01.02.01.2 De recibir como respuesta que encontro6 alerta:

1. Asigna indicador de alerta con valor 1 encontro6 alerta
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2. Muestra el mensaje bloqueante en texto rojo y boton

<Aceptar>

e Si es placa extranjera (pais-placa diferente a Perd):
“Vehiculo con viaje <convenio-aduana-puesto de
control-ano-namero de viaje> pendiente de
regularizacion”

e Sies placa nacional: “Vehiculo no ha iniciado viaje”

4. Al presionar el boton <Aceptar> el mensaje desaparece y

no continua el proceso.

15.12.01.02.01.3 De recibir como respuesta que no encontro alerta:
1. Asigna indicador de alerta con valor 0 no encontro6 alerta
2. Continta con el flujo 15.13 Calculo de capacidad de

estacionamientos

15.12.01.02.02 Condiciéon de vehiculo VEHICULOS MENORES
(E)

15.12.01.02.02.1 Invoca al caso de uso CUS27 Buscar Alerta
pasando como parametros pais placa, placa, fecha del proceso (en
este caso la fecha del dia que se estd intentando numerar el
tracking), cddigo aduana (cédigo de aduana del usuario que se
autentifica para el caso 181), cdédigo puesto control (codigo de
aduana del usuario que se autentifica para el caso 0203) codigo
de alerta a buscar (Poo1 Alerta por falta de numeracién o
Regularizacion de viaje ver anexo 04 catalogos codigo de
alerta a buscar), tipo de viaje (E Entrada), modalidad (02
Pasajero), condicion de vehiculo (11 VEHICULOS MENORES E),
codigo de hito RI (Registro Inicial)
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15.12.01.02.01.2 De recibir como respuesta que encontro alerta:
1. Asigna indicador de alerta con valor 1 encontro6 alerta
2. Muestra el mensaje bloqueante en texto rojo y boton

<Aceptar>

e Si es placa extranjera (pais-placa diferente a Peru):
“Vehiculo con viaje <convenio-aduana-puesto de
control-ano-nimero de viaje> pendiente de
regularizacion”

e Sies placa nacional: “Vehiculo no ha iniciado viaje”

4. Al presionar el boton <Aceptar> el mensaje desaparece y

no continua el proceso de grabado.

15.12.01.02.01.3 De recibir como respuesta que no encontro alerta:
1. Asigna indicador de alerta con valor 0 no encontro6 alerta
2. Continta con el flujo 15.13 Calculo de capacidad de

estacionamientos

15.12.02 Para el tipo de viaje salida

15.12.02.01 Modalidad de transporte Carga

15.12.02.01.01 Condicion de vehiculo TAI (S)
15.12.02.01.01.1 En base a la respuesta dada en el flujo 9.3 Buscar
Declaracion TAI,

- Si el indicador de alerta es 0 No encontro alerta:

1. No muestra ningin mensaje

2. Continda con el flujo 15.13 Calculo de capacidad de

estacionamientos
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- Si el indicador de alerta es 1 Encontr6 alerta,

1. Obtiene la descripcion de la Aduana de ultimo control
(Para cédigo de aduana 262 es Desaguadero).

2. Muestra mensaje emergente en texto rojo “ARRIBO
FUERA DE PLAZO DE VEHICULO EN TRANSITO,
Se comunica que habiendo transcurrido el plazo otorgado
al vehiculo de placa <pais placa- nimero placa> autorizado
con Declaracion Nro. <Nro. Declaracion> por su unidad
organica, a la fecha no ha arribado a la aduana de ultimo
control , a fin de que se adopten las acciones necesarias” y
botén <Aceptar>, al presionar botén <Acepta> se retira el
mensaje emergente y continia con el flujo 15.13 Célculo de

capacidad de estacionamientos

15.12.02.01.02 Condici6on de vehiculo TAI (Con DAM)
15.12.01.01.02.1 En base a la respuesta dada en el flujo 9.3 Buscar
Declaracion TAI,

- Si el indicador de alerta es 0 No encontro alerta:

1. No muestra ningin mensaje

2. Continta con el flujo 15.13 Calculo de capacidad de

estacionamientos

- Si el indicador de alerta es 1 Encontro alerta,

1. Obtiene la descripcion de la Aduana de altimo control
(Para codigo de aduana 262 es Desaguadero).

2. Muestra mensaje emergente en texto rojo “PLAZO
VENCIDO DE VEHICULO EN TRANSITO, Se
comunica que habiendo transcurrido el plazo otorgado al
vehiculo de placa <pais placa- namero placa> autorizado

con Declaraciéon Nro. <Nro. Declaracion> por su unidad
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organica, a la fecha no ha arribado a la aduana <co6digo
aduana Aduana de Gltimo control -descripcion aduana> , a
fin de que se adopten las acciones necesarias” y boton
<Aceptar>, al presionar boton <Acepta> se retira el
mensaje emergente y contintia con el flujo 15.13 Calculo de

capacidad de estacionamientos

15.12.02.02 Modalidad de transporte Pasajero
15.12.02.02.01 Para cualquier condicion de vehiculo BUSES (S) o
VEHICULOS MENORES (S), no busca alerta el proceso no

continna.

15.13 El sistema calculara capacidad de estacionamientos del

complejo CEBAF de la siguiente manera:

15.13.1 El sistema identifica que ha sido direccionado fisicamente
para CEBAF (ANEXO 2) [RN11][RN12][RN13]:

Capacidad
Lote Zona Maxima
80
LOTE1 |ZONA9 |estacionamientos
36
LOTE1 |ZONA11 |estacionamientos
ZONA
PASAJER | 120
LOTE2 |OS estacionamientos
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Capacid
ad Eval
Tip Direcc Maxima ua
o Condici6 [ ionam estacion cap
Viaj | Modal nde iento | Zo Hamiento | Lo | acid
e idad | vehiculo | fisico | na S te | ad
Z0O LO
Entr Vehiculos NA1 TE
ada |Carga |paraINI |CEBAF |1 36/1 |SI
Z0O LO
Entr NA1 TE
ada |Carga |TAI(E) CEBAF |1 361 SI
Canal
Rojo Z0 LO
Entr Boliviano NA TE
ada |Carga |TAI(E) CEBAF |9 801 SI
Canal
Rojo Z0 LO
Entr Boliviano NA TE
ada |Carga |MI CEBAF |9 8o|1 |SI
Manifiesto Si
de Sin n
Entr Importaci Zon Lot
ada |Carga |6n DT a ole |NO
Despacho Z0 LO
Entr Anticipad NA TE
ada |Carga |o CEBAF |9 8o(1 |SI
70 LO
Salid Vehiculos NA1 TE
a Carga |paraINI |CEBAF |1 361 SI
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Z0 LO
Salid TAI Puro NA1 TE
a Carga |(S) CEBAF |1 361 SI
70 LO
Salid TAI con NA TE
a Carga |DAM (S) |CEBAF |9 801 SI
Manifiesto
de 70 LO
Salid Exportaci NA TE
a Carga |6On CEBAF |9 8ol1 |SI
Z0O
NA
Pas LO
Entr | Pasajer ajer TE
ada |o Buses (E) |CEBAF |os 2 |NO
Z0O
NA
Vehiculos Pas LO
Entr |Pasajer | Menores ajer TE
ada |o (E) CEBAF |os 2 |NO
Z0O
NA
Pas LO
Salid | Pasajer ajer TE
a o) Buses (S) |CEBAF |os 2 |[NO
Z0O
NA
Vehiculos Pas LO
Salid | Pasajer | Menores ajer TE
a 0 S CEBAF |os 1202 |NO
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15.13.1.a) Para el caso del Lote 1 y zona 9 consulta la suma de los
numeros de tracking con estado Iniciado o En Proceso y sin
Registro de Salida cuyo total no debe ser mayor a 80 .En cada
registro que se realice se debera mostrar la pantalla Po2.M8.a
Mensaje capacidad maxima estacionamiento con mensaje
de advertencia “Zona 9: 80 estacionamientos maximo,
actualmente asignado: XX”. Continda con flujo 15.14

Donde XX: es la suma de actualmente asignado

15.13.1.b) Para el caso del Lote 1y zona 11 consulta la suma de los
numeros de tracking con estado Iniciado y En proceso y sin
Registro de Salida, cuyo total no debe ser mayor a 36 .En cada
registro que se realice se deber4d mostrar la pantalla Po2.M8.b
Mensaje capacidad maxima estacionamiento con mensaje
de advertencia “Zona 11: 36 estacionamientos maximo,

actualmente asignado: XX” y boton [Aceptar]. Contintia con flujo

15.14

15.13.1c) Para el caso modalidad Pasajeros del Lote 2 aunque tenga
una destinacion no realiza céalculo de capacidad de

estacionamiento Contintia con flujo 15.14

15.14 El sistema procede a verificar si existe un registro anterior
numerado en estado iniciado o en proceso para el pais placa y
numero de placa a numerar CUS 16 Verificacion de

numeracion anterior de Placa

15.14.1) De recibir respuesta de haber encontrado un
registro de numeracion anterior en estado “iniciado” o “en

proceso”, muestra pantalla Po2.M2 Mensaje validacion
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de placa con mensaje emergente de bloqueo “Placa esta
asociada a un tracking en estado iniciado o en proceso
Aduana-Puesto de Control-Tipo de Viaje-Afo-Numero
Tracking” y boton [aceptar] e identifica que no puede

numerar.

15.14.2) Casos contrario continta con el flujo 15.15

15.15 Una vez que los datos han sido validados y no hay
impedimento para numerar, el sistema emite pantalla

“Confirmacion de registro inicial” con texto :

15.15.1.a) Para el caso del Lote 1y zona 9 consulta la suma de los
numeros de tracking con estado Iniciado o En Proceso y sin
Registro de Salida cuyo total no debe ser mayor a 80. En cada
registro que se realice se deberd mostrar la pantalla
Po2.M8.aMensaje capacidad maxima estacionamiento
con mensaje de advertencia “Zona 9: 80 estacionamientos
méaximo, actualmente asignado: XX

“¢Esta seguro de grabar los datos? Si/Ne” y botones [Aceptar]
[Cancelar] {Si}HNed”.

Donde XX: es la suma de actualmente asignado

15.15.1.b) Para el caso del Lote 1y zona 11 consulta la suma de los
nimeros de tracking con estado Iniciado y En proceso y sin
Registro de Salida, cuyo total no debe ser mayor a 36 para

continuar con el flujo 15.15. En cada registro que se realice se
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debera mostrar la pantalla Po2.M8.b Mensaje capacidad
maxima estacionamiento con mensaje de advertencia “Zona
11: 36 estacionamientos maximo, actualmente asignado: XX
“¢Esta seguro de grabar los datos? Si/Ne” y botones [AceptarsSi]
[CancelarNe]”

Donde XX: es la suma de actualmente asignado

De seleccionar boton [AceptarSi] continta con el flujo 15.16. Caso
contrario de haber impedimento para numerar o seleccionar
botén [CancelarNe], no deja numerar y limpia la pantalla seteando

los campos a sus valores por defecto.

15.16 El sistema procede a buscar el nimero de orden de secuencia
de tracking correlativo en relacion al codigo de aduana, puesto de

control y tipo de viaje.

Tipo

Codigo de | Puesto de Vige
Aduana |Control Viaje |Nombre Secuencia |ncia

0203

Desaguader |E Nombre Secuencia Vige
181 Puno |o Entrada | Oracle para Entrada | nte

0203

Desaguader Nombre Secuencia Vige
181 Puno |o S Salida | Oracle para Salida nte

15.16.1 De no poder obtener el nimero de secuencia de tracking
correlativo en relacion al codigo de aduana, puesto de control y
tipo de viaje emite el mensaje de error Po2.M10 “No se pudo

hallar la secuencia de numeracion de tracking. Comunicarse con
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sistemas”, registra el incidente en el log de errores del sistema y

sale del caso de uso.

15.17 Procede a grabar los datos correspondientes a registro

inicial:
a) En el padron de datos generales del tracking :

e Correlativo tinico de documento E-Tracking
e Numero de Tracking conformado por :
e Codigo de Aduana
Codigo de Puesto de Control
Tipo de Viaje ( E : Entrada o S: Salida)
Ano de Secuencia E-Tracking
Numero de Secuencia E-Tracking (correlativo por
tipo de viaje, c6digo de aduana y puesto de control)

o Descripeion de Numero de Tracking conformado por

Este namero de tracking concatenado posteriormente sera
relacionado con la tabla VIAJE de control vehicular cuando
se numere o regularice un viaje.

Ejemplo:1810203E2017000001

NG le.S .
e (Codigo de Pais placa
e Placa

e Indicador de remolque (1 SI 0 NO). Siempre 0 NO, para el
caso de condicion de vehiculo BUSES (E) y BUSES (S)
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Placa Remolque Siempre un espacio en blanco, para el caso
de condicion de vehiculo BUSES (E) y BUSES (S), o un
espacio en blanco en los casos de Indicador de remolque 0
NO

Codigo de Modalidad : Carga valor 01, Pasajero valor 02
Cédigo de Estado: INICIADO valor o1.

Codigo de condicion de vehiculo segiin corresponda al tipo
de viaje.

e 01 VEHICULOS PARA INI

02 CANAL ROJO BOLIVIANO MI (ANTES CANAL
ROJO BOLIVIANO)

03 TAI (E)

04 DESPACHO ANTICIPADO

05 MANIFIESTO IMPORTACION

06 TAI (CON DAM)

07 TAI (S)

08 MANIFIESTO EXPORTACION

09 CANAL ROJO BOLIVIANO TAI (E)
10 BUSES (E)

11 VEHICULOS MENORES (E)

12 BUSES (S)

13 VEHICULOS MENORES (S)

Codigo de direccionamiento fisico (CEBAF o DT segin

corresponda).
e 01 CEBAF
e 02DT

Fecha y hora de registro inicial.
Codigo de usuario que registra registro inicial.
Fecha y hora de entrada al CEBAF igual a la Fecha y hora
de registro inicial cuando corresponda a tipo de viaje
Salida, modalidad carga y para las condiciones de vehiculo
e VEHICULOS PARA INI
e TAI (con DAM)
e TAI(S)
e MANIFIESTO DE EXPORTACION
Nuamero de Manifiesto importaciéon o exportacion segin
corresponda al tipo de viaje y condicion de vehiculo.
¢ Aduana Manifiesto
e Afio Manifiesto
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¢ Numero de Manifiesto
e Via de transporte (7 Terrestre)
¢ Régimen 08 Manifiesto Importacion, 09 Manifiesto
Exportacion
Indicador de Manifiesto con valores 1: Registra Manifiesto
con fecha y hora de llegada Definitive o 2 Registra

Manifiesto numerado e—?,—Reg}s%PaMaﬂJ}ﬁeste—Pfeﬂﬁeﬂal

segin corresponda al tipo de viaje y condicion de vehiculo
Fecha y hora de llegada del Manifiesto pasé—a—definitive
para caso de Manifiesto de Importacion y cuya jurisdiccion
sea local (cuando Indicador de Manifiesto tiene el valor 1
Registra Manifiesto con fecha y hora de llegada Definitive)
Fecha de Numeracién del manifiesto para caso de
Manifiesto de Exportacion ( cuando Indicador de
Manifiesto tiene el valor 2 Registra Manifiesto Numerado)
Fecha de numeracion del manifiesto yhora-que-eneontrd
Manifiesto en—estadoProvisional para caso de Canal Rojo
Boliviano Manifiesto de Importacion (eaande-indicadoer-de
Manifiesto tiene el valor 3 Registra Manifiesto Provisional)
Indicador de TAI con valores 1 Registra Solicitud o 2
Registro Declaracion segin corresponda al tipo de viaje y
condicién de vehiculo
Numero de Solicitud de Transito seglin corresponda a la
condicién de vehiculo.

e TAI(E)

e CANAL ROJO BOLIVIANO TAI (E)
Numero de Declaracion de Transito segin corresponda a la
condicién de vehiculo.

e TAI(S)

e TAI (con DAM)
Codigo de ZONA segin corresponda a la condicién de
vehiculo

e 00 Sin Zona

e 01Zonag9

e 02Zona11

e 03 Zona Pasajeros
Cddigo de de Lote segin corresponda a la condiciéon de
vehiculo

e 00 SIN LOTE

e 01LOTE1

e 02LOTE2
Indicador de control Vehicular

e 1 Requiere Control Vehicular. (para todas las

condiciones de vehiculo)

Indicador Alerta
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e Valores 0 No encontr6 alerta o 1 encontr6 alerta,
segun corresponda para la condicion de vehiculo
TAI (S) o TAI (Con DAM).
e (Codigo de Mobdulo que genera orden tracking CEBAF
e Valor o Modulo de CEBAF TRACKING

b) En padron de hitos y estados del tracking invoca al CUS 15

Grabacion de hitos y estado de tracking.

¢) En tabla de transito internacional (SOLITRANSITO) para
las condiciones de vehiculo TAI ( E), TAI (S), TAI (con DAM),
CANAL ROJO BOLIVIANO TAI (E)

e Grabar el Indicador de TAI con Tracking
e Con valor 1 “TAI con Tracking” en el registro de
solicitud o declaraciéon TAI identificado.

15.18 Una vez que se ha terminado de grabar los datos, se muestra
pantalla Po2.M9 Mensaje numeracion de orden de
tracking con el texto “Numero de orden de tracking Cédigo
Aduana-Codigo Puesto de Control-Codigo Tipo de Viaje-Ano
orden tracking-numero correlativo orden tracking’ y boton

[Aceptar]. Continda con el flujo 16

Si la condicion de vehiculo es Canal Rojo Boliviano TAI (E),
entonces se muestra el siguiente mensaje informativo: “Solicitud
TAI a validar en el CEBAF”.

15.14 | El actor [ 15.14.1 Al presionar el actor el boton [Aceptar] de la pantalla
selecciona el | P02.M8 Mensaje capacidad maxima de estacionamiento
boton se cierrra y continda con el flujo 15.15 del boton [Grabar].
[Aceptar]

15.15.1 | El actor [ 15.15.1.1 Si el actor selecciona el boton [Si], el flujo contintia con el

selecciona el

flujo 15.16 buscar el nimero de orden de tracking.
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boton [Si] o
selecciona el
bot6én [No]

15.15.1.2 Si el actor selecciona el boton [No], el flujo continda con

el flujo 17 Boton [Limpiar]

16

El

selecciona el

actor

botén

[Aceptar]

16.1 Al presionar el actor el botén [Aceptar] de la pantalla Po2.Mo9
Mensaje numeracion de orden de tracking se cierrra y
retorna a la pantalla Po2.00 Registro Inicial de Tracking, se
limpian los campos a sus valores por defecto y el cursor queda
ubicado en el campo Tipo Viaje de la pantalla Po2.00 Registro

Inicial de tracking.

17

El actor
selecciona el
botén

[Limpiar]

17.1 Al presionar el actor el boton [Limpiar], se limpian los campos
a sus valores por defecto y el cursor queda ubicado en el campo

Tipo Viaje de la pantalla Po2.00 Registro Inicial de tracking.

18

El actor
selecciona
botén

[Cancelar]

18.1 Al presionar el actor el boton [Cancelar], se cierra la pantalla
Po02.00 Registro de Inicial de tracking retornando al menu

principal.

19

Fin del caso

de uso

7. Flujos alternativos / Sub-flujos

Nro.

Accion del Actor

Respuesta del Sistema

8. Excepciones

Nro.

Descripcion

1

119

Marlon Flores Canelo
Trabajo Final de Maestria
Maestria en Disefio y Gestion de Proyectos Tecnoldgicos




9. Requisito asociado (Funcional, No Funcional)

RF02,RF01,RF02 (Ajustes), RFo1-Fase2, RFo2-Fase2, RF15-Fase2

10. Prototipo de interfaz de usuario

P02.00,P02.01.01,P02.02.01,P02.01.02,P02.02.02,P02.M1,P02.M2,P02.M3,P02.M4,P
02.M5, Po2.M6, Po2.M7,P02.M8a,P02.M8b, Po2.M9g, Po2.M10, Po2.M11,Po2Mi2,
Po2.M13,P02.M14

Anexo 02: Plantilla para validacion por juicio experto
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Plantilla para validacién por juicio experto

Estimado Revisor, me es grato dirigirme a usted con la finalidad de solicitar su colaboracién en
la evaluacion el analisis de un Sistema Aduanero de Fronteras Inteligentes y Riesgo Operativo
para mejorar el ingreso y salida de la mercancia de los operadores de forma desasistida
utilizando las TIC's., que forma parte de uno de los proyectos de fin de Maestria en Disefio y
Gestion de Proyectos Tecnoldgicos de la Universidad Internacional de la Rioja.

La evaluacion de los items planteados contribuira directamente a las conclusiones sobre la
aplicabilidad y validez del proyecto SAFIRO; sin embargo la determinacion de la validez del
proyecto propiamente dicho, se determinard posteriormente a través de consenso entre
revisores.

Nombres y apellidos del Revisor:

Formacion académica:

Areas de experiencia profesional:

Objetivo del Juicio de expertos:

Validar el contenido y aplicabilidad de un Sistema Aduanero de Fronteras Inteligentes y Riesgo
Operativo para mejorar el ingreso y salida de la mercancia de los operadores de forma
desasistida utilizando las TIC's

Objetivo de la validacion:

Usar los resultados obtenidos de la validacion para la obtencion de conclusiones con respecto a
cada dimension. Se usara valores promedio o representativos obtenidos a partir de la
calificacion de los revisores.

De acuerdo con los siguientes indicadores califique cada uno de los items segun corresponda:

CATEGORIA
SUFICIENCIA
Los items que pertenecen a una
misma dimensién bastan para
obtener la medicién de esta.
CLARIDAD
El item es entendible, es decir su
identificacion y comprensién son
sencillas.
COHERENCIA
El item tiene relacién légica con la
metodologia y esta presente en ella,
y mas especificamente esta presente
en la dimensién que se esta
midiendo.
RELEVANCIA
Mide la importancia del item en la
metodologia con la consecuente
necesidad de su inclusion.

CALIFICACION
1. No cumple con el criterio
2. Si cumple con el criterio

1. No cumple con el criterio
2. Si cumple con el criterio

1. No cumple con el criterio

2. Si cumple con el criterio

1. No cumple con el criterio
2. Si cumple con el criterio

INDICADOR
1. Los items no son suficientes para
medir la dimension.
2. Los items son suficientes

1. El item no es claro en la metodologia.
2. El item es totalmente claro en la
metodologia.

1. El item no tiene relacion logica y/o no
esta presente en la dimension.

2. El item esta totalmente relacionado
con la dimension que esta midiendo y/o
notoriamente presente.

1. El item puede ser eliminado sin que
se vea afectada la metodologia y la
dimension.

2. El item es muy relevante en la
metodologia y dimensidn, por lo que su
presencia imprescindible.
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Dimensiones de

ftems del proyecto

Coherencia

Relevancia

Claridad

Suficiencia

Observaciones

la metodologia a calificarse

Mejora en la | ¢Considera que un
atencion del | nuevo  proceso y
control de | sistema automatizado
mercancias en | en las  fronteras
las fronteras | terrestres de Peru
terrestres  de | agilizarad el tiempo de

Puno, Tumbes y
Tacna

atencion del control de
las mercancias?

é¢Considera que los
oficiales de aduanas en
los puestos de control

fronterizo podran
reducir el papeleo
contando con la
informacion de forma
anticipada?

éConsidera que al

automatizar todo el
proceso de control de
mercancia en las
fronteras  terrestres
reducira la necesidad
de solicitar apoyo
adicional de otros
oficiales aduaneros de
forma presencial?

¢Considera que la
automatizacion

propuesta del
proyecto SAFIRO

ayudard a reducir la
congestion  vehicular
en el puesto de control
de Tacna, que tiene
mayor  indice de
revisiones fisicas?

éConsidera que el
proyecto SAFIRO
agilizara la evaluacion
y asignacion de riesgo

operativo  de las
mercancias de los
importadores y
exportadores?
Fortalecimiento | ¢Considera que el
de la seguridad y | proyecto SAFIRO

la deteccion de
ilicitos en las

ayudara a reducir el
nivel de contrabando
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fronteras en las fronteras
terrestres de | terrestres?

Puno, Tumbes y | ¢(Considera que Ila
Tacna automatizacion del
control fronterizo
garantizara los mismos
controles de seguridad
que se realizan de
forma fisica por los
oficiales de aduanas?
¢Considera que el

proyecto SAFIRO
cuenta con las
herramientas

tecnoldgicas para

desarrollar la correcta
gestion de riesgo

operativo?

¢Considera que  al
implementarse el
proyecto SAFIRO las
empresas de

transporte nacional e
internacional ya no

podran seguir
aplicando la modalidad
del ruleteo?

¢Considera que la
seguridad de los
puestos de control de
Puno, Tacna y Tumbes
disminuird al contar
con menor personal
cuando se automatice

el proceso?
Analisis y disefio | {Considera que el
planteado analisis realizado en el
proyecto SAFIRO
cumple con los
requisitos funcionales
correctos?

éConsidera que el
desarrollo de los casos
de uso de sistema del
proyecto SAFIRO
recopila las actividades
operativas que se
realizan en el control

fronterizo?
¢Considera que las
tecnologias de
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balanzas electrénicas y
antenas de
radiofrecuencia

propuestas en el
proyecto SAFIRO se
acoplan a la ubicacion
geografica de los
puestos de control
terrestres de Puno,
Tacnay Tumbes?

éConsidera que el
modelo de datos
disefiado en el
proyecto SAFIRO
permite ser escalable
en el tiempo?

éConsidera que los
prototipos disefiados
en el proyecto SAFIRO
permitiran llevar a
cabo una adecuada
gestion desde las sedes
centrales?
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Anexo 03: Formato de Constancia de validacion

Formato de Constancia de validacién

Nombres y apellidos del Revisor:

Formacion académica:

Areas de experiencia profesional:

Nombres y apellidos del Revisor:

Formacion académica:

Areas de experiencia profesional:

Por medio de la presente hacemos constar que, a través del instrumento correspondiente, se
reviso con fines de validacion el andlisis de un Sistema Aduanero de Fronteras Inteligentes y
Riesgo Operativo para mejorar el ingreso y salida de la mercancia de los operadores de forma
desasistida utilizando las TIC’s, habiéndose determinado por consenso que dicho proyecto (es
valida y aplica | no es valida y no aplica) como tal para su fin correspondiente.

Lima, 15 de Enero del 2023.

Firma Firma
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